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1 Allgemein
1.1 Sicherheit

Die Gebrauchsanweisung muss von allen Personen, die das Produkt installieren, verwenden, warten
und kontrollieren, sorgfaltig gelesen, verstanden und befolgt werden. Das Produkt kann seine be-
stimmungsgemaBen Funktionen nur dann erfillen, wenn es entsprechend den Angaben von
MSR-Electronic GmbH installiert, eingesetzt, gewartet, gepflegt und kontrolliert wird.

Undatierte Normverweise beziehen sich immer auf die aktuelle Ausgabe.

Aufgrund andauernder Produktweiterentwicklung behalt sich MSR-Electronic GmbH das Recht vor,
Spezifikationen ohne Ankindigung zu verandern. Die hierin enthaltenen Daten wurden mit groRter
Sorgfalt erstellt. Allerdings wird keine Garantie oder Gewdhrleistung der Genauigkeit dieser Daten
ibernommen.

1.2 Verantwortung Installateur und Betreiber

Es liegt in der Verantwortung des Installateurs und Betreibers, dass alle PolyGard® Gerate in Einhal-
tung aller internationalen, nationalen und lokalen Richtlinien installiert und eingesetzt werden. Das
Gerat muss vor dem Start des Messbetriebs von einem Sachkundigen auf korrekte Installation und
Funktionsfahigkeit gepriift werden. In Deutschland sind dafiir die Merkblatter T 021 (DGUV-I 213-
056) und die T 023 (DGUV-I 213-057) anzuwenden. Zur Kldrung weiterer Fragen muss auRerdem das
Merkblatt T 055 beachtet werden.

Die PolyGard® Gerdte werden beim Hersteller vor der Lieferung auf Funktion gepriift. Bei der Inbe-
triebnahme ist zusatzlich eine dokumentierte Funktionspriifung erforderlich. Die Installation sollte
nur von geschulten Installationstechnikern unter Bericksichtigung der aktuellen Sicherheitsverfah-
ren fir Kontrollinstallationen realisiert werden.

Die bendtigten Potentialausgleichsverbindungen (auch z.B. Sekundéarpotential zu Erdung) bzw. Er-
dungsmallnahmen sind entsprechend den jeweiligen Projektvorschriften auszufihren. Es ist darauf
zu achten, dass keine Erdungsschleifen entstehen, um unerwiinschte Einstreuungen in die Mes-
selektronik zu vermeiden.

Fir Installation, Betrieb und Wartung sind die Vorgaben der EN 60079-29-2 (Gasmessgeradte — Aus-
wahl, Installation, Einsatz und Wartung von Gerdaten fir die Messung von brennbaren Gasen und Sau-
erstoff) sowie die Vorgaben der EN IEC 62990-2 (Gasmessgerdte - Auswahl, Installation, Einsatz und
Wartung von Gasmessgerdten fir toxische Gase und Dampfe) einzuhalten.

Es ist notwendig, allen Anweisungen sowie der Anwenderdokumentation Folge zu leisten.

1.3 Serviceleistung

Es wird empfohlen, die PolyGard® Gerate einer regelmaRigen Priifung zu unterziehen. Leistungsab-
weichungen kénnen basierend auf regelmalligen Wartungen korrigiert werden.

Wiederkalibrierung und Teileersatz kénnen im Feld von einem qualifizierten Techniker mit den ent-
sprechenden Werkzeugen realisiert werden. Alternativ kann der einfach austauschbare Sensor mit
Hilfe des X-Change Konzepts fiir Dienstleistungen an MSR-Electronic GmbH zuriickgesandt werden.
Die regelmaRige Wartung muss gemall den Anweisungen durchgefiihrt werden.

UL 2017 empfiehlt, dass diese Kontrollen wéchentlich durchgefihrt werden.
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Die stdndig im Hintergrund laufenden Test- und Diagnoseroutinen des DGC-Systems lberwachen
die Funktion des Reglers, die Kommunikation zu den angeschlossenen Sensoren und die Funktion
der digitalen Gassensoren. Durch diese vollstandige Selbstiberwachung werden interne und ex-
terne Fehler zuverldssig und sicher erkannt. Ein erkannter Fehler fihrt durch das integrierte Fehler-
management sofort zur Auslésung des Stérmelderelais. Das Stérmelderelais arbeitet im angezoge-
nen Zustand und erkennt somit auch einen Ausfall der Betriebsspannung.

Die periodische Wartung umfasst die Uberpriifung der Betriebs- und Statusmeldungen des DGC-Sys-
tems, einschlieflich der aufgelaufenen Wartungsmeldungen.

System mit USV:
e Die Batterien sind wartungsfrei.
e Lediglich eine Uberpriifung der Kapazitét ist durch Unterbrechung der Primérstromversor-
gung durchzufihren.

Die Wartungsanforderungen fir die Gassensoren sind in den jeweiligen Gebrauchsanweisungen an-
gegeben.

1.4 Beschrankte Gewdhrleistung

Bei nicht bestimmungsgemaler oder nicht sachgerechter Anwendung des Gerates iibernimmt MSR-
Electronic GmbH keine Haftung. Fir die Auslegung und Verwendung des Produktes sind ausschliel’-
lich der Installateur und Betreiber verantwortlich. Wird das Produkt nicht entsprechend den Vorga-
ben der Gebrauchsanweisung benutzt, gewartet oder instandgesetzt, verfallen Gewahrleistungs-
und Produkthaftungsanspriiche sowie Anspriiche aus etwaigen von MSR-Electronic GmbH fir das
Produkt ibernommenen Garantien.

MSR-Electronic GmbH Gbernimmt die Gewahrleistung auf Defekte in Material oder Verarbeitung der
PolyGard® Gerate fir einen Zeitraum von 2 Jahren (bei Sensoren 1 Jahr), ab Datum der Sendung.
Sollte ein solcher Defekt wahrend der Gewahrleistungszeit auftreten, wird MSR-Electronic GmbH die
Einheit nach eigenem Ermessen reparieren oder umtauschen. Diese Gewdhrleistung bezieht sich
nicht auf Einheiten, die verandert, selbst repariert, oder absichtlich, sowie unabsichtlich beschadigt
wurden. Sie gilt auch nicht auf Einheiten mit Vergiftungserscheinungen.

Die obige Gewahrleistung gilt anstelle aller anderen ausdricklichen Gewahrleistungen, Verpflich-
tungen oder Haftung. Sie betrifft ausschlieflich die PolyGard® Gerate. MSR-Electronic GmbH haftet
nicht fur Folgeschdden entstehend aus dem Bezug oder der Verwendung von PolyGard® Gerédten.

1.5 Gerat entsorgen
E GemaR der Richtlinie 2012/19/EU darf das Gerat nicht als Siedlungsabfall entsorgt

werden. Es kann zur Entsorgung an lhre nationale Vertriebsorganisation zurickgesandt
werden, zu der Sie bei Fragen zur Entsorgung gerne Kontakt aufnehmen kénnen.
AuRerhalb der EU sind die jeweils giltigen Richtlinien zu bertcksichtigen.
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2 Giiltigkeit

2.1 Allgemeine Hinweise

Diese Gebrauchsanweisung ist ausschlief3lich giiltig fir:
e PolyGard® Serie:
o DGC
o GC

Fir die Inbetriebnahme sind unbedingt die Richtlinien fir Verdrahtung und Inbetriebnahme Hard-
ware zu beriicksichtigen (GA_INB_DGC).

Zusatzlich muss die Gebrauchsanweisung fiir angeschlossene Gerdte der Serien SB, MSC, MSB, WSB
oder PX2 gelesen, verstanden und befolgt werden. Fir angeschlossene Sensoren der Serien SC, MC
oder SSAX1 ist ebenso die Gebrauchsanweisung der entsprechenden Sensoren zu befolgen.

2.2 BestimmungsgemafBe Verwendung

Der PolyGard® Digital-Gas-Controller DGC bzw. Gas-Controller GC dient zum Erfassen, Alarmieren
und Warnen vor toxischen und explosiblen Gasen und Dampfen in der Umgebungsluft. Der DGC er-
fillt die Anforderungen gemiR der Europdischen Norm EN 50545-1 fiir die stationdre Uberwachung
von Kohlenmonoxid (CO), Stickstoffdioxid (NO2) und explosiblen Gasen in Tiefgaragen, Tunnel, Kar-
tbahnen etc. Der DGC erfillt auch die Anforderungen gemal EN 378, VBG 20 sowie dem Leitfaden
.Sicherheitstechnische Anforderungen an Ammoniak-Kilteanlagen" fiir die Ammoniak-(NHs-)Uber-
wachung in Kilteanlagen. Ebenso kann der DGC fiir die Uberwachung weiterer Gase und Messwerte
eingesetzt werden.

Die bestimmungsgemadRen Einsatzorte sind alle Bereiche, die dadurch gekennzeichnet sind, dass sie
direkt an die 6ffentliche Niederspannungsstromversorgung angeschlossen sind. Das sind z.B. Wohn-,
Geschafts- und Gewerbebereiche sowie Kleinbetriebe.

Der DGC ist nur fir den Einsatz innerhalb der in den technischen Daten definierten Umgebungsbe-
dingungen geeignet. Fir den Einsatz innerhalb von explosionsgefahrdeten Bereichen ist der DGC
nicht geeignet.
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3 Beschreibung

Der Gas-Controller GC ist ein Mess-, Warn-, und Steuercontroller fiir die kontinuierliche Uberwa-
chung verschiedener toxischer, explosibler Gase und Ddmpfe sowie Freone. Der GC ist fir die Auf-
schaltung von bis zu 96 digitalen Sensoren wie z.B. SC mit der Serie SB liber den 2-Draht-Bus geeig-
net. Zusatzlich stehen bis zu 32 analoge Eingdnge fiir Sensoren mit 4—20 mA Signalschnittstelle zur
Verfiigung. Der Controller kann damit als reiner Analog-Controller, als Analog/Digital- oder als Digi-
tal-Controller betrieben werden, wobei die Summe der aufgeschalteten Sensoren 128 nicht ber-
schreiten darf. Fir jeden Sensor sind 4 frei konfigurierbare Alarmschwellen vorhanden. Zur bindren
Alarmweitermeldung stehen bis zu 32 Alarmrelais mit potentialfreiem Wechselkontakt und bis zu
96 Signalrelais zur Verfigung.

Die komfortable und einfache Bedienung des Gas-Controllers GC erfolgt Gber eine logische Menist-
ruktur. Eine Vielzahl integrierter Parameter erlaubt die Realisierung der verschiedensten Anforde-
rungen in der Gasmesstechnik. Die Konfiguration erfolgt menigefihrt Gber das Tastenfeld. Fir die
einfache und schnelle Konfiguration steht zusatzlich die PC-basierte Konfigurationssoftware PCE-
Software zur Verfigung.

Fir die Inbetriebnahme sind die Richtlinien fir Verdrahtung und Inbetriebnahme Hardware zu be-
ricksichtigen.

3.1 Neustart (Diagnose und Anwarmphase)

Das Gerat ist so konzipiert, dass nach jedem Einschalten bzw. Prozessor-Reset im Gerat sowie in den
angeschlossenen Sensorkopfen alle internen Gerdtetests (Diagnosen) durchlaufen werden, bevor
der Messbetrieb startet. Hierzu werden die prozessorinternen Komponenten sowie die zugehérigen
Programm- und Arbeitsspeicher und die weiteren Komponenten der Ein- und Ausgabeeinheiten ge-
pruft. Dieser Vorgang nimmt ca. 0,5 Sekunden in Anspruch.

Sind alle Diagnosen erfolgreich durchlaufen, startet die Aufwarmphase des Sensorelements.

Die Aufwdarmphase ist nétig, damit das Sensorelement im Sensorkopf nach der Spannungswieder-
kehr einen stabilen Zustand einnimmt, ohne einen Pseudo-Alarm auszuldsen. Die Dauer der Auf-
wdarmphase ist abhangig vom verwendeten Sensortyp und der Gebrauchsanweisung SC/MC bzw.
SSAX1 zu entnehmen. Je nach angeschlossenen Typen ist die ldangste Sensoranwdrmzeit als Power-
On-Zeit im Controller einzugeben.

Wahrend der Aufwarmphase blinkt die gelbe LED und im Display wird ,Power On Zeit" eingeblendet.
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3.2 Messbetrieb

Im normalen Betriebsmodus = Messbetrieb sind keine Stérungen vorhanden, die Gaskonzentration der
aktiven Sensoren wird kontinuierlich abgefragt, auf Plausibilitat geprift und optional am analogen
Ausgang ausgegeben. Die Gaskonzentrationen werden am LC-Display scrollend angezeigt.

Mit jedem Messzyklus wird das Gassignal auf = Alarmschwelle bei steigender Alarmauswertung, und <
bei fallender Alarmauswertung gepriift und bei Uber-/Unterschreiten die Alarmrelais gesetzt und die
Alarm-LED (hellrot fir Alarm 1, dunkelrot fir Alarm 2) blinkt. Im Meni Alarmstatus kann der gesetzte
Alarm ausgelesen werden. Bei Unter/- Uberschreiten der Alarmschwelle minus/plus der eingestellten
Hysterese wird der Alarm automatisch wieder geldscht.

Im Modus ,Selbsthaltung™ muss der Alarm nach Unterschreiten direkt an dem Geradt, das den Alarm
ausgelost hat, manuell geléscht werden, nachdem die Gasfreiheit festgestellt worden ist. Diese Funk-
tion ist zwingend einzustellen bei explosiblen Gasen mit Warmetdénungssensoren, die bei zu hoher
Gaskonzentration ein sinkendes Signal aufweisen.

Der GC tberwacht zudem kontinuierlich sich selbst, seine Ausgange und die Kommunikation zu allen
aktivierten Sensoren und Modulen (Typ SM).

3.3 Sonderbetrieb

Achtung:

Das Gaswarngerat darf nur bei Gasfreiheit (kein Alarm) durch den Bediener in die Betriebs-
art Sonderzustand versetzt werden, da die Funktion der Alarmierung in dieser Betriebsart
nicht verfugbar ist.

In der Betriebsart ,Sonderzustand" erfolgen fiir den Betriebsteil zeitlich leicht verzégerte Messun-
gen, aber keine Alarmauswertung. Der Sonderzustand wird im Display angezeigt, es wird hierbei im-
mer das Stérmelderelais aktiviert. Die gelbe LED am Display blinkt.

Der Controller nimmt die Betriebsart Sonderzustand ein bei:
o Aufgelaufener Stérung einer oder mehrerer aktivierter Gerdte
¢ Einlaufbetrieb nach Spannungswiederkehr (Power-On)
e Durch den Nutzer aktiviertem Sonderbetrieb
e Auslesen bzw. Andern von Parametern durch den Bediener
e Manuelles Ubersteuern eines Alarm-/Signalrelais im Menii Alarmstatus oder iiber digitale Ein-

gange
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3.3.1 Wartungs- und Kalibriermodus

Der Sonderbetrieb am GC wird am internen Display oder tiber die PC-Software PCE durch den Bedie-
ner fir das komplette System aktiviert. Es umfasst die Inbetriebnahme, Kalibrierung, Prifung, Repa-
ratur und AulRerbetriebnahme. Das Stérmelderelais geht in den Status ,Fehler". Bei stérungsfreiem
Betrieb wird es zusatzlich im Display bei Fehlerstatus mit ,Service aktiv" und durch die blinkende
gelbe LED signalisiert. Bei vorhandenen Stérungen bleibt die gelbe LED durchgehend an und die
Meldung wird durch die aktiven Fehler unterdrickt.

Im Modus ,Sonderbetrieb" erfolgt die Abfrage der Gaskonzentration leicht verzdgert, aber ohne
Alarmauswertung. Wahrend Wartungs- und Kalibriermodus kann das komplette System in den Son-
derbetrieb versetzt werden oder aber auch nur einzelne Sensoren oder Gruppen von Sensoren. In
allen Fallen werden wahrend des Sonderbetriebs an einem Sensor dessen Alarme gehalten, neue
Alarme werden aber nicht generiert.

Der Sonderbetrieb wird nach Abschluss der Arbeiten durch den Bediener beendet; erfolgen keine
weiteren Eingaben oder Bedienungen, schaltet das Gerdt nach 15 min automatisch in den Modus
.Messbetrieb™ zurick.

3.3.2 Stérung

Im GC sind ein Diagnose-Modul, zur kontinuierlichen Uberwachung der relevanten Funktionen und
Parameter, sowie ein prozessorunabhangiger Watchdog integriert. Durch diese MaRnahmen wird das
Gerdt bei einem internen oder externen Fehler, z.B. Kommunikationsfehler zu einem der aktiven Bus-
teilnehmer oder ein analoges Signal ist auBerhalb des zuldssigen Bereiches (< 3,0 mA > 21,2 mA), in
den sicheren Modus ,Stérung" gesetzt. Die Stérung wird durch die statisch leuchtende gelbe LED
sowie im Display angezeigt. Das Stérmelderelais geht in den Status ,Fehler", der analoge Ausgang
gibt < 2 mA (nur bei AO-Einstellung IF/MF) aus, falls die eingestellte Quelle die Fehler beinhaltet.
Der Fehler wird im Menu Fehlerstatus als Klartext ausgegeben. Bei 2 oder mehr Fehlern an einem
Busteilnehmer erfolgt die Ausgabe mit einem kumulativen, bitcodierten Fehlercode. Betrifft der Feh-
ler den Messwert unmittelbar, so wird der Fehler auch anstelle des Messwertes angezeigt.

Nach der Beseitigung der Ursache wechselt GC eigenstandig in den Messmodus. Eine Quittierung der
Fehlermeldung ist nicht notig™.

In dem Technikermeni werden die aufgetretenen und automatisch quittierten Fehler gespeichert.
Diese missen manuell quittiert werden.

“ Ausnahme: Fehlercode 0x8020h (AO-Einstellung IF/MF, siehe Kapitel 5.8.4.9): Kurzschluss oder Unterbrechung am
Analog-Ausgang.
e Das Gerat von der Spannungsquelle trennen und erneut verbinden ODER
e Sonderbetrieb am Display oder in der PCE-Software aktivieren und Gber die AO-Testfunktion den analogen
Ausgangsstrom auf 4 mA einstellen.
AnschlieBend warten, bis die Fehlermeldung erlischt.
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3.4 USV-Funktion

Die USV-Funktionalitdt muss in den Systemparametern (siehe Kapitel 5.8.4) aktiviert werden. Die
Betriebsspannung wird werksseitig bereits auf 27,2 V DC eingestellt, wenn der DGC mit der USV-
Funktion bestellt wird, da die interne Logik diesen Spannungspegel benétigt, um eine vorhandene
USV-Versorgung zu erkennen.

Bei einem Netzausfall erfolgt die Versorgung des kompletten DGC-Systems unterbrechungsfrei tiber
die mittels Batterie gepufferte USV.

Bei einem Netzausfall sinkt die Batterie-Spannung durch die Belastung sofort auf einen Wert < 25,5 V
ab. Der DGC erkennt durch das Absinken der Betriebsspannung den Netzausfall und generiert eine
entsprechende Netzausfallmeldung.

3.4.1 Unterspannungsiiberwachung

Der DGC priift bei Netzbetrieb alle 60 Minuten den Zustand der Batterien. Fehlt dabei die Batterie-
spannung, wird das Stormelderelais aktiviert und im Meni ,Fehlerstatus™ die Meldung ,,USV Fehler"
ausgegeben. Der DGC quittiert die Meldung automatisch, wenn die Batteriespannung wieder vorhan-
den ist. Diese Funktion ist in der Betriebsart ,,Service" nicht aktiv.

Bei der Spannungsiberwachung wird sichergestellt, dass sich die Versorgungsspannung des GC im
erwarteten Bereich zwischen 18,5 V bis 30 V befindet. Wird dieser Bereich lber- oder unterschritten,
wird dies mittels der Meldung ,,USV-Fehler" (Uberschreitung) bzw. mittels der Meldung ,,USV-Fehler"
in Kombination mit ,Netzausfall" (Unterschreitung) signalisiert. Die Priifung auf Unter- und Uber-
schreitung des optimalen Bereichs der Versorgungsspannung findet unabhangig davon statt, ob die
USV-Funktionalitat aktiviert ist.

3.4.2 Tiefentladeschutz

Sinkt die Batterie-Spannung durch die Belastung weiter ab, trennt der DGC bei < 19,2 V die Versor-
gung durch die Batterien, um eine Tiefentladung zu vermeiden. Das DGC-System wird nicht mehr mit
der Betriebsspannung versorgt. Das Stérmelderelais signalisiert: DGC nicht in Betrieb.

Bei Netzwiederkehr erfolgt eine automatische Riickkehr zum Betrieb des DGC und zum Ladebetrieb.
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4 Bedienung
4.1 Display

Die komplette Bedienung und Konfiguration erfolgt mittels der Bedientasten und des LC-Displays.
Die Bedienebene des Gas-Controllers GC ist Gber 4 Code-Levels vor unberechtigten Eingriffen ge-
schitzt.

®ELECTRONIC

ALARM 2 MSR-Electronic ALARM 2
POWER 01.03.25 15:00 LT

Gas Detection. u

Programm beenden, zur vorherigen Meniebene zurickkehren.
Submeniiebene anwadhlen, Parameter speichern.

<
@ @ Navigieren innerhalb einer Meniebene, Werte andern.
@ >

Cursor-Position andern.

4.1.1 Status-LED

Die Status-LED signalisieren den Betriebszustand:

Farbe Status-LED | Intervall Bedeutung
Hellrot Blinkend = Alarm 1 oder mehrere Alarme stehen an
Dunkelrot Blinkend = Alarm 2 und hdéher priorisierte Alarme stehen an
Griin Dauernd = Betriebsspannung
Blinkend = Anstehende Wartung
Dauernd = Stérung, Sensor manuell gesperrt
Blinkend = Betriebsart ,,Sonderzustand", Neustart (Diagnose und Anwarmphase)
oder im spannungslosen Zustand mit der Option Netzstdrblinkleuchte

4.1.2 Einstellen / Anderung von Parametern und Sollwerten

@ Gewtlinschtes Menifenster 6ffnen.
Codeeingabe-Fenster 6ffnet automatisch, falls keine Code-Freigabe vorliegt.

@ @ Cursor auf das zu andernde Positionssegment schieben.
@ @ Mit den Tasten den gewiinschten Parameter/Sollwert einstellen.

@ Wert-Eingabe beenden; gednderten Wert ibernehmen, Speicherung bestatigen (ENTER).

Speicherung abbrechen, Eingabe beenden oder zurick ins ndchsthéhere Meni
(ESCAPE-Funktion).
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4.2 Code-Ebenen

Alle Eingaben und Anderungen sind nach den Vorschriften aller nationalen und internationalen Nor-
men fir Gaswarnanlagen durch einen 4-stelligen numerischen Code (= Passwort) vor dem Eingriff
durch Unberechtigte geschitzt. Die Menifenster der Statusmeldungen sowie der Messwerte sind
ohne Eingabe eines Codes einsehbar.

Die Freigabe einer Code-Ebene wird inaktiv, wenn 15 Minuten lang keine Taste betatigt wird oder
zum Startmendi zurtickgekehrt wird.

Die Code-Ebenen sind nach Prioritdten gestaffelt: Code-Ebene 1 hat hdchste Prioritat.

4.2.1 Code-Ebene 1 (Code nicht veranderbar)

Die Code-Ebene 1 ist fiir den Service-Techniker des Errichters zum Andern der Parameter und Soll-
werte reserviert. Alle Einstellungen kénnen mit diesem Passwort bearbeitet werden. Zum Offnen der
Parametermeniis muss nach der Code-Freigabe immer zuerst der Sonderbetrieb aktiviert werden.

4.2.2 Code-Ebene 2 (Code nicht veranderbar)

Mit der Code-Ebene 2 ist das voriibergehende Sperren/Entsperren von Sensoren moglich. Dieses
Code-Wort wird nur in Problemsituationen vom Errichter an den Endanwender freigegeben. Um das
Sperren/Entsperren vorzunehmen, muss nach der Code-Freigabe immer zuerst der Sonderbetrieb
aktiviert werden.

4.2.3 Code-Ebene 3 (Code bei Display-Parameter einstellbar)

Im Auslieferungszustand inaktiv. Wird durch die Eingabe eines Wertes aktiviert. Verhalt sich wie
Code-Ebene 1, nur das Andern des eigenen Kundenpasswortes ist nicht méglich.

Der Code ist nur dem Service-Techniker bekannt, der ihn zuletzt verandert hat, da er nur Gber die
Code-Ebene 1 individuell gedandert werden kann.

4.2.4 Code-Ebene 4 (Passwort 1234, Code nicht verdnderbar)

Die Code-Ebene 4 erlaubt dem Betreiber
e das Einstellen von Datum und Uhrzeit,
¢ die Konfiguration und Bedienung der Data-Logger-Option;

nach Aktivierung der Betriebsart ,,Sonderzustand"
e das Lesen aller Parameter,
e die manuelle Testfunktion der Alarmrelais (Funktionspriifung der angeschlossenen Einhei-
ten),
¢ die manuelle Testfunktion der Analogausgdnge (Funktionsprifung der angeschlossenen Ein-
heiten).

Gebrauchsanweisung PolyGard® Digital-Gas-Controller DGC / GC 2025-07 Seite 14 | 64



5 Menii-Ubersicht

®ELECTRONIC

Die Bedienung des GC erfolgt iber eine Menuistruktur. Das Bedienungsmeni enthdlt die Ebenen:

e Startmeni mit Datum und Uhrzeit, wenn kein Messpunkt MP angemeldet ist, ansonsten wer-
den alle Gaskonzentrationen der angemeldeten Sensoren im 5-Sekunden-Intervall in fortlau-
fender Reihenfolge angezeigt. Bei ESC-Betdtigung wird fiir 10 s das Startmeni angezeigt. Wird
ein Submeni nicht mit ESC verlassen, wechselt die Ansicht nach 15 Min. in das Startmend zu-
rick. Bei aktiver Wartung wird im Startment die Service-Telefonnummer eingeblendet.

e Hauptmeni
e Submeni 1-4

MSR-Electronic D1 Cco
04.07.22 14:28

ODER

Power On Zeit Nach 30s
e
Startmenii Hauptmenii
Fehlerstatus

@ @

Alarmstatus

@ @

Status

Alarm Relais

@ @

Status

Signal Relais

@ @

Messwerte

@ @

Wartungsinfo.

@ @

Data Logger

@ @

Display
Parameter

@ ®

Parameter

ppm

A! 120.0M 150.0I

Submenii 1

Auslesen und Quittieren einer
Stérung

@ (siehe Kapitel 5.1)
Anzeige Alarmstatus anstehen-
der Alarme

@ (siehe Kapitel 5.2)

Anzeige Status der Alarmrelais,
manuelle Betdtigung
@ (siehe Kapitel 5.3)

Anzeige Status der Signalre-
lais, manuelle Betatigung
@ (siehe Kapitel 5.3)

Anzeigen der Messwerte
@ (siehe Kapitel 5.4)

Information Gber die ange-
schlossenen Gerdte
@ (siehe Kapitel 5.5)

Auslesen und Andern der Data-

Logger-Parameter
@ (siehe Kapitel 5.6)

Allgemeine Anzeigeparameter
ohne Sicherheitsrelevanz
@ (siehe Kapitel 5.7)

Auslesen & Andern der Relais-,
Messpunkt- und System-Para-
@ meter (siehe ab Kapitel 5.8)

Anzeige der Gas-
konzentration
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5.1 Stérungsmanagement

Das integrierte Stérungsmanagement protokolliert die ersten 99 aufgelaufenen Stérungen mit Da-
tums- und Zeitstempel im Meni ,Fehlerstatus". Zusatzlich erfolgt eine Protokollierung im Fehler-
speicher. Dieser Fehlerspeicher kann frei ausgelesen, aber nur vom Servicetechniker geléscht wer-
den.

Eine aufgelaufene Stérung aktiviert das Stormelderelais. Die gelbe LED (Fault) beginnt zu leuchten,
die Stérung wird als Klartext mit Datums- und Zeitstempel im Meni ,,Fehlerstatus" eingeblendet.
Bei der Stérung eines angeschlossenen Sensors werden zusatzlich die im Mend ,,MP Parameter™ de-
finierten Alarme aktiviert.

5.1.1 Quittieren einer Stérung

GemaR den Vorschriften der Gasmesstechnik werden aufgelaufene Fehler selbsttatig quittiert. Das
selbststandige Quittieren einer Stérung erfolgt nach der Beseitigung der Ursache.

5.1.2 Fehlerspeicher

Das Meni ,Fehlerspeicher" im Hauptmendi ,,Fehlerstatus" ist frei einsehbar.

Im Fehlerspeicher sind die ersten 99 aufgelaufenen und im Menu , Fehlerstatus™ bereits quittierten
Stérungen spannungsausfallsicher fir den Servicetechniker abgelegt. Diese kénnen nur durch die
Code-Ebene 1/3 geldscht werden.

Achtung:
A Bei jeder Wartung sollte dieser Speicher gelesen, relevante Stérungen verfolgt und ins
Wartungsbuch eingetragen und anschlieBend der Speicher geléscht werden.

Fehlerspeicher 0
Servicetechniker

@ Meni Fehlerspeicher auswahlen

DP 1 Komm.Fehler

1 .02 10: i ikati
05.0 Vel @ Beispiel: Kommunikationsfehler DPO1 Fehler

DP 1 Komm.Fehler
Quittieren?

@ Stérmeldung quittieren?

DP 1 Komm.Fehler
Geloscht

@ Stérung quittiert

Die Fehler sind mit einer fortlaufenden Nummer versehen. Nachdem ein Fehler geléscht worden ist,
ricken alle anderen Fehler automatisch nach.
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5.1.3 Systemmeldungen und Systemstdrungen

Uber die analoge Schnittstelle angeschlossene Gerite kénnen ihre Fehlfunktion nur iiber eine Sig-
nalunterschreitung oder Signaliberschreitung mitteilen. Die Signalunterschreitung hat meist als
haufigste Fehlerursache eine schlechte, falsche oder fehlende Signalverdrahtung als Fehlergrund.

Folgende Systemstdrungen der analogen Schnittstelle werden erkannt und protokolliert:

Fehlertext Beschreibung Ursache Abhilfe
Stromsignal am Analog-Eingang Kurzschluss am Analog-Eingang, Ana-  |Leitung zu Analog-
AP OX Overrange | 21,2 mA log-Sensor nicht kalibriert oder defekt |Sensor iiberpriifen,
Stromsignal am Analog-Eingang Leitungsbruch am Analog-Eingang, Ana- |Analog-Sensor kalib-
AP OX Underrange |_ 3,0mA log-Sensor nicht kalibriert oder defekt |rieren, austauschen

Tabelle 1: Fehlermeldungen von Analog-Punkten

Jedes Gerat mit Mikroprozessor und digitaler Kommunikation wie digitale Sensoren, Boards, EP-Mo-
dule und auch die Zentrale ist mit umfangreichen Eigeniberwachungssystemen und Diagnosefunk-
tionen ausgestattet. Dies erlaubt detaillierte Aussagen Uber die Ursache von Stérungen. Sie helfen
dem Errichter und Betreiber schnell die Ursache zu ermitteln, bzw. einen Austausch zu veranlassen.
Nur wenn die Verbindung zur Zentrale (oder auch Tool) intakt ist, kdnnen diese Fehler Gbermittelt

werden.

Fehlertext EsELer- Beschreibung Ursache Abhilfe
Sensorelement am Sensor — Di- >ensorpins gebrochen, mecha-
DP OX Sensor 0x8001h nische oder elektrische Bescha- [Sensor austauschen
agnose meldet Fehler .
digung, Sensorelement defekt
Uberwachung der Verstarker- Mechanische oder elektrische
DP OX ADC Fehler |0x8002h |und AD-Wandlerschaltung am w1 w Gerat austauschen
. N Beschddigung der Verstarker
Eingang, Gerdt meldet Fehler
Uberwachung der Sensor- und  |Mechanische oder elektrische |Spannung messen,
DP OX Spannung  |0x8004h |/oder Prozessorversorgung, Ge- |Beschddigung der Stromversor- |ob zu klein, Gerat
rat meldet Fehler gung (extern/intern) austauschen
DP OX CPU Fehler |0x8008h Uberwachung der Prozessor- Mecha"m_sche oder elektrische Gerit austauschen
funktion, meldet Fehler Beschddigung des Prozessors
- . Konfigurationsfehler Konfiguration priifen
DP OX EE Fehler 0x8010h Uberwachung der Datenspet Elektrische Beschddigung des «
cherung, meldet Fehler . Gerat austauschen
Speichers
DP OX Anwirmzeit |0x8020h Anwarmzen des Sensors ist ak- Neustart We_lrten bls_ Anwarm-
tiv zeit vorbei
Umgebungstemperatur auller-
. halb der Spezifikation. Bei ho- Gerdt vor Sonne
DP OX Ubertemp. |0x8040h |her grenzwertnaher Umge- Zu hohe/niedrige Temperatur  |schiitzen, Klimabe-
bungstemperatur wird der Feh- dingungen prifen
ler erst nach 24 Std. generiert.
Signal des Sensorelements am |Leitungsbruch am Sensorele-
DP 0X Underrange |0x8100h |Sensor aullerhalb des Messbe- |ment-Eingang, Sensordrift zu
reiches hoch, Sensor defekt Sensor erneut kalib-
>ignal des Sensorelements am Sensor nicht richtig kalibriert rieren, austauschen
DP OX Overrange |0x8200h |Sensor auferhalb des Messbe- . &
reiches (z.B. Kalibriergas falsch), defekt

Tabelle 2: Fehlermeldungen Sensor
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Die Zentrale Gberwacht die Kommunikation zwischen Anfrage und Antwort. Trifft die Antwort zu
spat, unvollstandig oder falsch ein, erkennt die Zentrale die folgenden Fehler und meldet sie.

Fehler-

von einem Messpunkt vorhanden

Fehlertext code Beschreibung Ursache Abhilfe
Versorgungsspannung aulerhalb |Versorgungsspannung
USV arbeitet nicht korrekt, kann |des erwarteten Bereichs Gberpriifen
USV Fehler 0x8001h nur von GC gemeldet werden Batterie abgeklemmt Batterie anschliefen
USV defekt USV austauschen
Versorgungsspannung aullerhalb
Kann nur vom GC gemeldet wer- |des erwarteten Bereichs oder Netz prifen
Netzausfall 0x8004h den Stromausfall
Sicherungsfall Sicherungen priifen
Kurzschluss oder Unterbrechung |Verdrahtung/Biirde
Uberwachung der Ein- und Aus-  |am Analog-Ausgang prifen
SBOXI/0 Fehler gdnge am SB OX meldet Fehler Elektrische Beschadigung der x
. Gerdt austauschen
Schaltungsteile
Kurzschluss oder Unterbrechung |Verdrahtung/Biirde
EP OX 1/0 Fehler 0x8020h Uberwachung der Ein- und Aus-  [am Analog-Ausgang prifen
gange am EP 0X meldet Fehler Elektrische Beschddigung der x
. Gerdt austauschen
Schaltungsteile
Uberwachung der Ein- und Aus- Kurzschluss oder Unterbrechung |Verdrahtung/Biirde
GC  1/0 Fehler génge am GC-Modul meldet Feh- [2m-Analog-Ausgang. prifen
Elektrische Beschadigung der w
ler : Gerdt austauschen
Schaltungsteile
Erscheint bei den Modulen Fehlermeldungen Sensor bzw. DP/AP-Fehler und -
MP Fehler 0x8100h |(SB/EP/GC) zusammen mit einem |analoge Eingdnge (siehe Tabelle |Fehlermeldung besei-
DP/AP-Fehler 2) tigen
Busleitung unterbrochen oder Leitung zu SB OX
Kurzschluss Gberpriifen
SB OX Komm.Fehler Ir(aohren;r:lusnélga)t(lonsfehler von Zent- DP 0X am Controller angemeldet, f/ldl;-isas;riist:rlsﬂtl))zev&
jedoch nicht adressiert "
priifen
SB 0X defekt Gerdt austauschen
0x9000h Busleitung unterbrochen oder Leitung zu Modul EP
Kurzschluss OX Uberpriifen
EP 0X Komm.Fehler Kommunikationsfehler zu EP 0X |EP OX am Controller angemeldet, Moduladresse iiber-
: Modul jedoch nicht oder falsch adres- -
: prifen
siert
EP 0X Modul defekt Modul austauschen
Busleitung zwischen SB und Sen- |, .
sor unterbrochen oder Kurz- Leltfmg zu"Sensor DP
schluss OX Uberprifen
DP 0X Komm.Fehler |0xBOOOh :;grg;yg::;a;;onsfehler von 5B zu DP 0X am Controller angemeldet, |Sensoradresse bzw.
aber bei SB nicht konfiguriert, fal- [Sensorparameter
sche Gasart Uberpriifen
DP 0X defekt Sensor austauschen
Systemwartung ist fallig (bei Dis-
Wartung! 0x0080h Et:;gg::g: T;;f;':‘é’h:bl(g;i: Wartungsdatum tberschritten Wartung durchfiihren
tel 5.5)
. . . Ursache der eventuel-
DP XX gesperrt D1T:‘seLMI:"I-El.ngz:1ng ]Srf gedsperr; di ineriff len Stérung beseiti-
AP XX gesperrt -- (MP physi kalisch vorhanden aber Bedienereingri gen und danach MP
vom Betreiber abgemeldet)
entsperren
XHK FC: 03K . Erscheint, wenn mehrere Fehler Mehrere Ursachen Siehe bei einzelnen

Fehlern

Tabelle 3: Weitere Fehlermeldungen
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5.2 Alarmstatus

Anzeige der aktuell anstehenden Alarme mit Klartext, sortiert nach MP-Adressen. Es werden nur die
Messpunkte eingeblendet, bei denen mindestens ein Alarm ansteht. Sind keine Alarme aktiv, so wird
der Text ,Keine Alarme™ ausgegeben. Im System gibt es Alarme, die im Controller (Alarm) oder direkt
vor Ort im Sensor/Modul (lokaler Alarm) generiert werden.

Eingriffe sind in diesem Menlpunkt nur fiir die Quittierung von Selbsthaltungsalarmen méglich. An-
stehende Alarme kdnnen nicht quittiert werden.

Alarmstatus AP 32 AP 32 Gasfreiheit
(:) “Al (:) Quittieren? (:) festgestellt? (:)
Symbol Beschreibung Funktion
AP X Messpunkt Nr. Analoger Messpunkt X = 1-32, bei dem ein Alarm ansteht
DP X Messpunkt Nr. Digitaler Messpunkt X = 1-96, bei dem ein Alarm ansteht
‘Al ‘A1 = Lokaler Alarm 1 aktiv (generiert vom Geré&t der SB-Gruppe)
Al Alarmstatus A1 = Alarm 1 aktiv (generiert im GC-Modul)
“Al “A1 = Selbsthaltung Alarm 1 aktiv (lokal/zentral - kein Unterschied)

Tabelle 4: Alarmstatus-Anzeigen

5.3 Relaisstatus

Auslesen des aktuellen Status der Alarm- und Signalrelais. Es werden nur verwendete Relais eingeblen-
det. Die manuelle Betdtigung (Testfunktion) der Alarm- und Signalrelais erfolgt im Meni Parameter.

Hauptmenii Submenii 1

Alarm Relais
Status

@ @

Signal Relais
Status

Alarm Relais 1
Status AUS

©

Auswahl des Alarmrelais 1-32

Signal Relais 1
Status AUS

Auswahl des Signalrelais 1-96
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5.4 Messwerte
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In diesem Meni werden der Messwert mit Gasart und Einheit fiir angemeldete Sensoren angezeigt.
Erfolgt die Alarmauswertung durch den Mittelwert, wird dieser (M) zusatzlich links neben dem Ist-
wert (I) eingeblendet.

Hauptmenii Submenii 1
Messwerte D1 co pPpm
@ A! 120.0M 150.0I
@ @
D1 co Ppm
#! 120.0M 150.01
@ @

Al Cco Ppm

?! 132.7M 162.71
Symbol |Beschreibung |Funktion
DX Messwert Messwert digitaler Sensor mit MP-Adresse X, wobei X = 1-96
AX Messwert Messwert Analog-Sensor am Anlog-Eingang X, wobei X = 1-32
co Gasart Siehe Kapitel 5.8.3.3
ppm Einheit Siehe Kapitel 5.8.3.3
M Mittelwert Arithmetischer Mittelwert (30 Messungen innerhalb Zeiteinheit)
I Istwert Aktueller Messwert der Gaskonzentration
Al Alarm MP hat Alarm ausgeldst.
# Wartungsinfo Gerdt hat Wartungszeit Gberschritten.
S Lokaler Modus | Lokaler Sonderbetrieb ist aktiv.
? KonfigError MP hat eine nicht Gbereinstimmende Konfiguration.
Fehler Stérung MP Kommunikationsstérung, oder Signal auBerhalb Messbereiches
Gesperrt | MP Gesperrt MP wurde vom Betreiber voriibergehend gesperrt.

Tabelle 5: Messwert-Anzeigen

Die Information KonfigError hat Vorrang zu Wartungsinfo und Sonderbetriebsinformation.
Alarminfo wird immer angezeigt, im Normalfall durch ,A!", wenn jedoch KonfigError, Sonderbetrieb
oder Wartungsinfo aktiv sind, nur durch ,!I".
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5.5 Wartungsinformation

Im GC-System ist die Uberwachung der vom Gesetzgeber (SIL) bzw. Betreiber vorgegebenen War-
tungsintervalle integriert. Bei Veranderungen der Wartungsintervalle sind die gesetzlichen und nor-
mativen Vorschriften und die Vorgaben des Herstellers zu beachten. Eine Anderung wird erst nach
einer Kalibration wirksam, weil dabei der Wartungszahler zurtickgesetzt wird.

System-Wartungsmeldung

Bei der Inbetriebnahme bzw. nach durchgefiihrter Wartung wird das Datum fiir die ndchste fallige
Wartung des Gesamtsystems eingegeben. Bei Erreichen dieses Datums ab 9:00 wird die Wartungs-
meldung aktiviert. Die System-Wartungsmeldung erscheint ab Software-Version 1.02.13 des GC-
Displays im Wartungsinfo-Hauptmend. In allen vorherigen Versionen wird diese als Fehlermeldung
im Fehlerstatus generiert.

Sensor-Wartungsmeldungen

Sensoren benétigen zur Einhaltung ihrer spezifizierten Genauigkeit und Zuverldssigkeit regelmafRige
Kalibrierung. Um dem Nutzer die aufwendige manuelle Dokumentation zu erleichtern, speichern die
Sensoren kontinuierlich ihre Laufzeit zwischen den Kalibrierintervallen unverlierbar mit. Ubersteigt
die Laufzeit seit der letzten Kalibration das im Sensor hinterlegte Sensor-Wartungsintervall, wird
eine Wartungsmeldung an die Zentrale versendet. Die Wartungsmeldung wird bei einer Kalibration
zurickgesetzt und der Timer fir die nachste Wartung neu gestartet. Ebenso werden die Wartungs-
resttage wieder auf das eingestellte Kalibrierintervall erhéht.

Gerdtereaktion bei anstehender Wartungsmeldung

Das Wartungssignal kann tGber Meni Relaisparameter auf jedes der aktiven Relais verODERt werden.
Damit kdnnen bei Wartung ein bzw. mehrere Relais aktiviert werden (siehe Kapitel 5.8.2.10).

Bei einer anstehenden Wartungsmeldung wird im Display die Telefon-Nr. der Wartungsfirma einge-
blendet, die griine LED blinkt im Rhythmus 3 s EIN : 1 s AUS.

Die Wartungsmeldung kann nur durch Beseitigen der Ursache geléscht werden - Umstellen des War-
tungsdatums bei einer Systemwartungsmeldung bzw. das Kalibrieren oder Austauschen der Senso-
ren bei einer Sensorwartungsmeldung.

Zur Unterscheidung der Sensor-Wartungsmeldungen oder System-Wartungsmeldung und um eine
schnelle Zuordnung der zu wartenden Sensoren zu erhalten, wird im Mentpunkt der Messwerte zu-
satzlich das Wartungszeichen ,#" dem Messwert vorangestellt. Als weitere Information wird bei
Wartungsinformation die Zeit in Tagen angezeigt, bei der der nachste Sensor zur Wartung fallig ist.
Sind mehrere Sensoren angeschlossen, wird immer die kirzeste Zeit angezeigt. In dem Untermenu
kann man die Anzeige aller aktiven Messpunkte durchbldttern, um die Sensoren zu ermitteln, bei
denen demnachst die Wartung ansteht. Die langste, darstellbare Zahl betrdgt hier 889 Tage (127
Wochen / 2,5 Jahre). Ist die ndchste Wartung in noch langerer Zeit, bleibt diese Zeitanzeige auf 889
Tage begrenzt. Stehen die Daten nicht zur Verfligung, wird die Zeit mit ,,- Tagen" oder bei anstehen-
der Wartung mit Klartext ,Wartung!" dargestellt.
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Hauptmenii Submenii 1

Durchbléttern aller aktiven Senso-
@ @ ren und Anzeige der jeweiligen
Restlaufzeit bis Wartung.

-Meldung im Display angezeigt und die griine LED leuchtet, sonst
keine Meldung nach auBen.

5.6 Menii Data-Logger

® @

Wartungsdatum, gespeichert im Display. Nach Ablauf wird nur die

Fir die Data-Logger-Funktion ist am USB-Stecker des GC-Moduls ein USB-Gerat anzuschlieRen.
Ein USB-Gerat kann z.B. ein USB-Stick Version 2.0 sein (nicht alle Modelle wurden getestet).
In diesem Meni werden die Parameter fiir die Langzeitaufzeichnung auf dem USB-Gerat eingestellt.

Hauptmenii Submenii 1

R B < T
2

@Siehe Kapitel 5.6.2

® @

@ Siehe Kapitel 5.6.3
@ @
@

@ Siehe Kapitel 5.6.5

@® @

@Siehe Kapitel 5.6.6
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5.6.1 Data-Logger Ein-/Ausschalten

Starten der Logger-Funktion.

Symbol |Beschreibung | Default | Funktion

AUS = Data-Logger-Funktion ist ausgeschaltet.
EIN = Data-Logger-Funktion ist eingeschaltet.

AUS Ausgeschaltet | AUS

Tabelle 6: Data Logger

Hinweis:

Ohne USB-Gerat ist diese Funktion nicht wirksam.

Ist diese Funktion eingeschaltet, darf das USB-Gerat nicht entfernt werden, weil sonst Datenverluste
auftreten konnen (dhnlich wie unter Windows - sicheres Entfernen von USB-Geraten).

Wenn die Data-Logger-Dateien auf dem USB-Stick erst erstellt werden missen, so dauert es bis zu 2
Sekunden. Wahrend dieser Zeit erfolgt keine Aufzeichnung der Werte.

5.6.2 Ist-Wert

Symbol |Beschreibung | Default | Funktion

AUS = Istwerte aller angemeldeten MP werden nicht gespeichert.

AUS Istwerte AUS EIN = Istwerte aller angemeldeter MP werden gespeichert.

Tabelle 7: Ist-Wert

Freigabe der Istwert-Aufzeichnung fir alle aktiven Messpunkte auf dem USB-Gerat in einer CSV-Da-
tei. Der Dateiname wird vom System generiert und kann deshalb nicht manuell vorgegeben werden.

Der Name dieser Datei ist wie folgt aufgebaut:
CVMMTT.csv, wobei MM fiir den aktuellen Monat und TT fir den aktuellen Tag steht.

Ab Version 1.02.13 kann die Intervallzeit in Sekunden, Minuten, Stunden und Tagen eingestellt wer-
den (Siehe Kapitel 5.6.3). Ist die Intervallzeit in Sekunden oder Minuten angegeben, wird jeden Tag
eine neue Datei angelegt. Ist die Intervallzeit in Stunden oder Tagen angegeben, wird die Datei bis
zur maximalen Datensatzanzahl von 10.000 Datensdtzen geschrieben und erst dann eine neue Datei
angefangen. Damit ist sichergestellt, dass die Dateien nicht GibermafRig groR werden und noch von
den gangigen PC-Programmen bearbeitet werden kénnen.
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Interner Aufbau der Datei
(Die Uberschriften und Spaltennummern sind nur zur Erkldrung und werden in der Datei nicht geschrieben.)

Spalte1 |2 3 4 5 6 7 . 98 99 100 |Usw.
1 2 3 4 5 96 97 98 X

Datum Zeit DP1 (DP2 |DP3 |DP4 |DP5 | .. DP96 | AP1 | AP2
19_09_27 |08_54_33|0 20 20 28 - - 0] 0
19_09_27 |08_54_44|0 20 20 28 - - 25 29
19_09_27 |08_54_54|0 20 20 28 - - 25 29
19_09_27 |08_55_05|0 20 20 28 - - 25 29
19_09_27 |08_55_16|0 20 20 28 - v - 25 29
19_09_27 |08_55_27|0 20 20 28 - - 25 29
19_09_27 |08_55_37|0 20 20 28 - - 25 29
19_09_27 |08_55_49|0 20 20 28 - - 25 29
19_09_27 |08_55_59|0 20 20 28 - - 25 29
19_09_27 |08_56_10|0 20 20 28 - v - 25 29
19_09_27 |08_56_20|0 20 20 28 - - 0 29

Tabelle 8: Aufbau der Datei

In der 1. Spalte steht das Datum, gefolgt von der Uhrzeit. Ab der 3. Spalte werden die Istwerte aller
angemeldeten Messpunkte zu diesem Zeitpunkt geschrieben. Inaktive Messpunkte innerhalb der
aufgezeichneten Messpunkte werden mit einem — dargestellt.

Wertdarstellungen kleiner als 0 stehen fir einen Fehlerzustand des Messpunktes.

z.B. 0x8100 = Messbereichsunterschreitung Sensor-Messpunkt
z.B. 0x8200 = Messbereichsiberschreitung Sensor-Messpunkt

z.B. 0x9000 = Kommunikationsfehler Sensorboard-Messpunkt

z.B. 0xB0O00 = Kommunikationsfehler Sensor-Messpunkt

Jeder Fehler wird durch Prafix Ox gekennzeichnet. So behalt die Datei ihre feste Struktur und kann
mit Excel ausgewertet und grafisch entsprechend dem zeitlichen Verlauf dargestellt werden.

5.6.3 IW-Log-Rate

Einstellung des Zeitintervalls, in dem die Istwerte aller angemeldeten MP gespeichert werden
Symbol Beschreibung | Default Funktion

Zeitintervall zwischen 2 Eintrdgen in der CSV-Datei

" fet 12 (1-9999, Zeitintervall abhangig von der Zeit-Einheit)
- Sekunden

Sekunden |Zeit-Einheit |Sekunden |Zeitintervallin - Minuten
- Stunden
- Tagen

Tabelle 9: IW-Log-Rate

Hinweis:

Die aktuellen Istwerte werden immer am Ende eines Zyklus geschrieben. Ist zu diesem Zeitpunkt die
Intervallzeit noch nicht abgelaufen, so werden diese erst im nachsten Zyklus geschrieben. Dadurch
kédnnen Abweichungen zwischen 2 Eintragen entstehen. Wenn sie in jeden Zyklus geschrieben wer-
den sollen, muss die Intervallzeit auf weniger als 5 s eingestellt werden.
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5.6.4 Alarm Status

Symbol |Beschreibung | Default | Funktion

AUS = Alarme werden nicht gespeichert.
EIN = Alarme werden gespeichert.

AUS Alarmstatus AUS

Tabelle 10: Alarmstatus

Freigabe der Alarm-Aufzeichnung fir alle aktiven Messpunkte auf dem USB-Gerat in einer eigenen
CSV-Datei fiir Alarme und Stérungen.

Der Name dieser Datei ist wie folgt aufgebaut:
AEMMTT.csv, wobei MM fiir den aktuellen Monat und TT fir den aktuellen Tag steht.

Jeden Tag wird eine neue Datei mit dem aktuellen Datum angelegt. Damit ist sichergestellt, dass die
Dateien nicht iGbermaRig grofR werden und noch von den gangigen PC-Programmen bearbeitet wer-
den kénnen.

Interner Aufbau der Datei
(Die Uberschriften werden in der Datei nicht geschrieben.)

Kommen/
Zeit MP Gas | Gehen IW |MW (A1 |A2 |A3 |A4
09_49_47 |DP02 [(CO |+ 84 |84 |A1 |A2
09_49_47 |APO3 |CO |* 194 |194 [A1 |A2 |A3 |A4
09_50_02 |[DPO2 |CO |- 20 |20
09_50_02 |AP 03 co |- 20 20

Tabelle 11: Interner Aufbau der Datei (Alarm Status)

1. Spalte: Uhrzeit

2. Spalte: MP Adresse

3. Spalte: Gastyp

4. Spalte: Informationen Kommen (+) / Gehen (-).
5. Spalte: Istwert

6. Spalte: Mittelwert

7.-10. Spalte: Aktive Alarme.

Bei jeder Alarmanderung werden immer alle aktiven Alarme des MPs geschrieben. Das Ricksetzen
eines Alarmes wird durch eine leere Spalte dokumentiert. Daraus ist ersichtlich, wie lange der Alarm
aktiv war.
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5.6.5 Fehlerstatus

Symbol |Beschreibung | Default | Funktion
AUS = Stérungen werden nicht gespeichert.
EIN = Stérungen werden gespeichert.

AUS Fehlerstatus | AUS

Tabelle 12: Fehlerstatus

Freigabe der Aufzeichnung von Stérungen fir alle aktiven Messpunkte auf dem USB-Gerdt in der
gemeinsamen CSV-Datei fir Alarme und Stérungen.

Interner Aufbau der Datei
(Die Uberschriften werden in der Datei nicht geschrieben.)

Aktuelle Zeit | Quelle |Fehler- +Fehlerda |Fehler Datum (Monat Tag) |Fehlertext
code - Fehler weg | Uhrzeit (Stunden Minuten)

10_.22_28 DP79 |0x8100 + 03_3010_20 Underrange

13_48_28 DP 79 |0x8100 - 03_30 13_46 Underrange

Tabelle 13: Interner Aufbau der Datei (Fehlerstatus)

1. Spalte: Aktuelle Uhrzeit
2. Spalte: Fehlerquelle
3. Spalte: Fehlercode.
4. Spalte: Aktion: + = Fehler aufgelaufen
- = Fehler quittiert
5. Spalte: Uhrzeit mit Datum, wann der Fehler aufgelaufen ist
Ab 6. Spalte: Klartext zum Fehlercode. Sind mehrere Fehler codiert, so erschienen hier mehrere Eintrage.

Jeder interne Neustart des Systems (System-Reset) wird in der aktuellen Tagesdatei mitdokumentiert.
Haufige Neustarts (mehrmals pro Tag) deuten auf ein technisches Problem hin. Hier sollte unverziig-
lich Ricksprache mit dem Errichter gehalten werden.

Info Datum Uhrzeit

GC Reset 30_03_15|13_38_19
Tabelle 14: Beispiel

Beim Aktivieren von Stérungsaufzeichnungen wird zusadtzlich (ab Version 1.02.13) eine CSV-Datei
mit den Fehlerbits der am Feldbus angeschlossenen Gerdte geschrieben. Es wird immer ein Daten-
satz pro Zyklus gespeichert.

Der Name dieser Datei ist wie folgt aufgebaut:
EBMMTT.csv, wobei EB fir Error Bits, MM fir den aktuellen Monat und TT fir den aktuellen Tag steht.

Interner Aufbau der Datei
(Die Uberschriften werden in der Datei nicht geschrieben.)

Aktuelle Zeit |System SB SB .. |SB GC EP .. |EP
Fehlerbits |Adresse 1 |Adresse 2 Adresse 96 [Fehlerbits in Bezug |Adresse 1 Adresse 7
Fehlerbits |Fehlerbits Fehlerbits |auf eigenes Modul |Fehlerbits Fehlerbits
10_22_28 |0x0000  (0Ox0000  [0X0000  |.. |0x0000  (0x0000 0x0000  |.. |Ox0000
13_48_28 |0x0000  |0Ox0000  [0x0000  [.. |Ox0000  |0x0000 0x0000  |.. |Ox0000

Tabelle 15: Fehlerbits
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5.6.6 Relaisstatus

Symbol |Beschreibung | Default | Funktion

AUS = Relaiszustdnde werden nicht gespeichert.
EIN = Relaiszustdnde werden gespeichert.

AUS Relaisstatus | AUS

Tabelle 16: Relaisstatus
Freigabe der Aufzeichnung von Relaiszustanden fir alle Relais auf dem USB-Gerdt in der CSV-Datei.

Der Name dieser Datei ist wie folgt aufgebaut:
RLMMTT.csv: RL = Relais, MM = aktueller Monat, TT = aktueller Tag

Interner Aufbau der Datei
(Die Uberschriften werden in der Datei nicht geschrieben.)

Aktuelle Zeit |SR1 ...bis... |SR96 AR1 ...bis... |Bis AR32
(Spalte 1/A) (Spalte 2/B) (Spalte 97/CS) | (Spalte 98/CT) (Spalte 129/DY)
10_22_28 1 0 0 1

13_48_28 0 (0] (0] 0

Tabelle 17: Interner Aufbau der Dateien (Relaisstatus)
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5.7 Display-Parameter

Im Menu Display-Parameter sind die allgemeinen, nicht sicherheitsrelevanten Parameter des Gas-
Controllers GC hinterlegt. Die Anderung dieser Parameter kann deshalb im Betriebsmodus des Con-
trollers erfolgen.

Hauptmenii Submenii 1

@ @ kein Eingriff méglich
- @Slehe Kapitel 5.7.2
- @« siehe Kapitel 5.7.3

- @ Siehe Kapitel 5.7.4

- @ Siehe Kapitel 5.7.4
- @ Siehe Kapitel 5.7.4

Kundenpasswort, gespeichert im Display, erlaubt ein indivi-
duelles Kundenpasswort (Code-Ebene 3). Mit 0000 wird die-
ses Passwort deaktiviert (siehe Kapitel 4.2.3).

- @ Siehe Kapitel 5.7.6

- @ Siehe Kapitel 5.7.7

- @ Siehe Kapitel 5.7.8
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Symbol Beschreibung Funktion
XUXXX Software-Version des Displays XXXXX Software-Version
YYYYY Software-Version der Basisplatine | YYYYY Software-Version

Tabelle 18: Software-Version

5.7.2 Sprache

Auswahl der Mentisprache.

Symbol

Beschreibung Default

Funktion

Deutsch

Sprache Deutsch

Deutsch
Englisch
Spanisch
Franzésisch
Italienisch
USA Englisch

Tabelle 19: Sprachauswahl

5.7.3 Service-Telefonnummer

Die Service-Telefonnummer kann individuell eingegeben werden.

Symbol

Beschreibung

Funktion

0853....

Telefon Nr.

Eingabe der individuellen Service-Telefonnummer

Tabelle 20: Service-Telefon

5.7.4 Systemzeit / Systemdatum

Eingabe und Korrektur der Uhrzeit und des Datums, Auswahl des Zeit- und Datumsformats

Symbol

Beschreibung | Default

Funktion

EU

Zeitsystem EU

EU = Darstellung Zeit und Datum im EU-Format
US = Darstellung Zeit und Datum im US-Format

hh.mm.ss

Zeit

hh.mm.ss = Eingabe der aktuellen Uhrzeit (EU-Format)
hh.mm.ss pm = Eingabe der aktuellen Uhrzeit (US-Format)

TT.MM.JJ WT

Datum

TT.MM.J] = Eingabe des aktuellen Datums (EU-Format)
MM.TT.J] = Eingabe des aktuellen Datums (US-Format)
WT = Wochentag, wird automatisch berechnet.

* Februar wird immer mit 28 Tagen dargestellt. Manuelles Anpassen des

Datums in einem Schaltjahr ist erforderlich.

Tabelle 21: Systemzeit / Systemdatum
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5.7.5 Kundenpasswort

Ablegen eines individuellen Kundenpassworts fiir die Anderung von Parametern (siehe Kapitel 4.2.3,
Code-Ebene 3). Andern des Passwortes nur mit Code-Ebene 1. Dieser Meniipunkt erscheint nur, wenn
die Code-Ebene 1 freigeschaltet ist.

Kunden Passwort Kunden Passwort

dndern - ***x (:) dndern  Q*** (:)

Neues Kundenpasswort eingeben.

5.7.6 X-Bus Slave-Adresse

(Nur vorhanden, wenn X-Bus-Funktion verfigbar)

Symbol |Beschreibung Default | Funktion

Slave-Adresse an der Eingabe der Slave-Adresse am X-Bus. Neben der Adresse erscheint die ver-
Adresse . 1 figbare Option. Zurzeit nur Modbus verfiigbar: Standard-Baudrate 19200
X-Bus-Schnittstelle .
(Zusatzdokumentation des Protokolls beachten)

Tabelle 22: X-Bus Slave-Adresse

5.7.7 LCD-Funktion

Testen der LCD-Hardware. Fiir etwa 2 Sekunden leuchten alle LEDs. Am LCD werden alle Punkte dar-
gestellt.

Startmenii Hauptmenii

LCD Funktion
priufen?

5.7.8 Wochenschaltuhr

Dieser Menipunkt dient zur Einstellung von Schaltzeiten der Wochenschaltuhr und deren Zuord-
nung an virtuellen Schaltausgangskanilen (WI wie Watch Input in den Relaisparametern). Uber diese
7 individuellen Schaltausgangskandle kann jedes Relais (Alarm- und Signalrelais) zusdtzlich zu den
Schaltbefehlen aus der Alarmverarbeitung aktiviert werden (ODER-Funktion, die sicherheitsrelevan-
ten Funktionen bleiben daher unbeeinflusst).

Anwendungsbeispiele: Zwangsliftung 1x 1 h pro Woche bei Schwachbelegung oder Beleuchtungs-
steuerung
Eine Zwangs-Aus-Ubersteuerungsméglichkeit ist aus Sicherheitsgriinden nicht implementiert.

Zu beachten ist hier auch:
e Pro Relais ist nur eine Zwangsfunktion (iber digitale Eingange oder Uhrenkanal) moglich.
o Eine aktive Zwangs-AUS-Funktion (z.B. von Feuerwehrschaltern) blockiert die Zwangs-EIN-
Steuerung z.B. des Uhrenkanals (siehe Kapitel 5.8.2.7).

Die Wochenschaltuhr kann nur am Display des GC, aber nicht mit PCE-Software bedient werden.
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Im Wochenschaltuhr-Hauptmenii werden alle 7 Schaltzustdande dargestellt, O = Inaktiv, 1 = Aktiv.

Mit der Enter-Taste gelangt man in das Einstell-Meni mit der Auswahl, welche der 7 Listen nun be-
arbeitet werden soll. Jede Liste enthalt das Untermend fiir Schaltausgangskanal (Wl 1-7) und Wo-
chentag-Zuordnung sowie die 3 weiteren Untermenis mit den dazugehdrigen Ein- und Aus-Schalt-
zeiten.

Hauptmenii Submenii 1
WI Schaltzeiten Anzeige der 7 virtuellen Uhren-Ausgangsschaltzustdnde
0000O0O0OO 0 = Inaktiv
1 = Aktiv

@ ©®

Schaltzeit 1

@Max. 7 Schaltzeit-Listen (Liste 1-7)

1 MDMDEF'SS
WI 1 1111100
@ Beispiel Liste 1

@ @

Schaltzeit 11
08:00 - 09:00

@ @

Schaltzeit 12
11:00 - 13:00

@ @

Schaltzeit 13
21:00 - 21:10

Beispiel Liste 1
Schaltzeit 1

Beispiel Liste 1
Schaltzeit 2

Beispiel Liste 1
Schaltzeit 3

Die Zeit 00:00 - 00:00 gilt als inaktiv.

Es ist also moglich, bis zu 7 verschiedene Schaltzeiten mit je 1 Wl und 3 Zeitintervallen einzustellen.
Somit kénnen maximal 7 Tage mit je einem WI oder jeder Wochentag unterschiedlich konfiguriert

werden.
Die 3 verschiedenen Zeiten kdnnen nur Gber die Zeit eines Tages (24 Stunden) eingestellt werden

(keine Jahresuhr).
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5.8 Parameter

Im Meni Parameter sind die Parameterfunktionen des Gas-Controllers GC hinterlegt.

Hauptmenii Submenii 1

- @ -@ Siehe Kapitel 5.8.1(passwortgeschiitzt)

Nur bei Service EIN sind die fol-
genden Parameter aufzurufen.

-@Slehe Kapitel 5.8.2
-@Slehe Kapitel 5.8.2
-@Slehe Kapitel 5.8.3
-@Slehe Kapitel 5.8.4
-@Slehe Kapitel 5.8.5
-@Slehe Kapitel 5.8.6
-@Siehe Kapitel 5.8.6
@ @
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5.8.1 Service

Service- und Wartungsarbeiten dirfen und kénnen nicht im Modus Messbetrieb des GC-Moduls er-
folgen, da nicht sichergestellt werden kann, dass alle Reaktionszeiten und Funktionen korrekt ein-
gehalten werden. Fiir Service- und Wartungsarbeiten am Gas-Controller muss deshalb zuerst die Be-
triebsart ,Sonderzustand" aktiviert werden. Erst dann diirfen Anderungen an den sicherheitsrele-
vanten Parametern vorgenommen werden. Die Betriebsart ,Sonderzustand™ wird unter anderen
durch die Funktion Service-EIN aktiviert. Nach dem Einstellen wird der Text ,Bitte warten..." ausge-
geben. Die Umstellung kann maximal bis zu 8 Sekunden (eine sogenannte Zykluszeit = die Dauer
einer kompletten Auswertungsrunde aller parametrierter/angeschlossener Geréte) dauern.

Deshalb sind die weiteren Parameter-Mend-Punkte nur im Status Service-EIN aufrufbar. Der Status
Service-EIN wird 15 Minuten nach dem letzten Tastendruck automatisch oder durch den Bediener im
Meni manuell zurtick auf den Messbetrieb gesetzt.

Sensoren kénnen direkt von der Zentrale aus nicht aktiv in den ,,Sonderzustand™ geschalten werden,
auBer dies ist zur Durchfihrung eines Parametrierungsvorgangs unbedingt notwendig. In diesem Fall
kann der Sondermodus zur Ausfihrung des Vorgangs am Subgerat aktiviert und im Anschluss wieder
deaktiviert werden. Dies kann auch mittels eines Service-Tools STL bzw. der PCE-Software direkt am
Sensor erfolgen. Sensoren in der Betriebsart ,,Sonderzustand” werden nicht in die Alarmauswertung
einbezogen.

Symbol |Beschreibung | Default | Funktion

AUS = Kein Auslesen und Andern von Parametern
AUS Service AUS EIN = GC-Controller in der Betriebsart ,Sonderzustand", Parameter kdnnen ausge-
lesen und gedndert werden.

Tabelle 23: Service

5.8.2 Relais-Parameter

Auslesen und Andern der Parameter fiir jedes einzelne Relais.

Am Display des GC kénnen nicht nur die Parameter der Basisplatine, sondern auch die aus den lokalen
Geraten wie EP-Modul oder SB-Gruppe (SB, WSB, MSB, PX2 Board) angezeigt werden. Die Parameter
aus den lokalen Gerdaten kdnnen allerdings nicht vom GC aus angepasst werden.

Submenii 1 Submenii 2 Submenii 3 Submeni 4
Alarm Relais Alarm Relais Alarm Relais 1
Parameter @ Parameter GC @ verwendet @

@ @ Auswahl Zielgerat GC/EP
Auswahl Alarmrelais 1-32

Signal Relais Signal Relais Signal Relais 1
Parameter @ Parameter GC @ nicht verwendet @

Auswahl Zielgerat Board SB/GC
Auswahl Signalrelais 1-96

Anderungen nur in Code-Ebene 1/3

Relaismodus E:i::zdzzdus
(siehe Kapitel 5.8.2.1)

@ ®
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Betriebsart Relais
(siehe Kapitel 5.8.2.2)

Funktion Relais
(siehe Kapitel 5.8.2.3)

Signalquelle
(siehe Kapitel 5.8.2.4)

Ausloseanzahl Alarme
(siehe Kapitel 5.8.2.5)

Definition Hupenfunktion
(siehe Kapitel 5.8.2.6)

Definition externe Betatigung
(siehe Kapitel 5.8.2.7)

Einschaltverzégerungszeit
(siehe Kapitel 5.8.2.8)

Ausschaltverzogerungszeit
(siehe Kapitel 5.8.2.8)

StérungsverODERung
(siehe Kapitel 5.8.2.9)

WartungsverODERung
(siehe Kapitel 5.8.2.10)

® O O ® O O ® ® O
@ @ @ @ @ @ @ @ @

Die Anzeige von Verwendet / Nicht verwendet in der Relaisauswahl kann nur auf GC Ebene angezeigt
werden.
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5.8.2.1 Relaismodus

Definition des Relaismodus

Symbol Beschreib. | Default Funktion

Verwendet = Relais ist am Controller angemeldet und verwendbar.

Verwendet | Modus Verwendet | . .. .
Nicht verwendet = Relais ist am Controller nicht angemeldet.

Tabelle 24: Relaismodus

5.8.2.2 Relaisbetriebsart

Definition der Relaisbetriebsart

Die Begriffe Arbeit/Ruhe fiir diesen Meniipunkt sind aus den fiir Sicherheitskreise verwendeten Be-
griffen Arbeitsstrom- und Ruhestromprinzip abgewandelt. Hiermit ist nicht der Relaiskontaktkreis
gemeint (da als Wechsler ausgefiihrt, und daher wahlweise in beiden Prinzipien nutzbar), sondern
die Ansteuerung der Relaisspule.

Die an den Modulen angebrachten LED zeigen die Zustdnde analog dazu an (LED aus -> Relais strom-
los).

Symbol |Beschreibung | Default | Funktion

Ruhe = Relais (u. LED) stromlos, wenn kein Alarm aktiv
Arbeit = Relais (u. LED) dauerbestromt, wenn kein Alarm aktiv

Ruhe Betriebsart Ruhe

Tabelle 25: Relaismodus

5.8.2.3 Relaisfunktion Blinken

Definition der Relaisfunktion

Die Funktionalitat ,,Blinken" stellt eine Anschlussméglichkeit fir Warnmittel dar, um die Sichtbarkeit
zu verbessern. Wird ,,Blinken" eingestellt, darf das Relais nicht mehr als sicherer Ausgangskreis ver-
wendet werden.

Eine Kombination von Relaisbetriebsart Arbeit mit Blinkbetrieb ist nicht sinnvoll, und wird daher un-
terdrickt.

Symbol |Beschreibung | Default |Funktion

Ja = Relaisfunktion bei Alarm blinkend (= Periodenzeit fest 1 s)
Ja Funktion Ja Impuls:Pause = 1:1

Nein =Relaisfunktion bei Alarm statisch EIN

Tabelle 26: Relaisfunktion
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5.8.2.4 Signalquelle

Hinweis:

Bei den Alarmrelais des GC-Modul ist der Menipunkt ,Signalquelle™ nicht vorhanden, da der
GC keine Ubergeordnete Ansteuerung erlaubt. Die Alarmrelais bei den EP-Modulen und die Signal-
relais bei den MSB- und WSB-Boards missen auf ,Remote™ konfiguriert sein (siehe GA_STL, Kap. Ex-
terne Ubersteuerung), wenn der GC diese Relais (AR/SR) ansteuern soll.

Die Signalquelle bestimmt, ob das Relais von einem Alarm im 1/0-Board (lokal) oder von der Zentrale
(remote) angesteuert wird.

Symbol Beschreibung Default Funktion

Lokal = Die Ansteuerung des Relais basiert auf den lokalen Einstellungen
Lokal Signalquelle Lokal und Alarmen.
Remote = Das Relais wird durch die Zentrale gesteuert.

Tabelle 27: Signalquelle

5.8.2.5 Anzahlder Alarme

In manchen Applikationen ist es notwendig, das Relais erst beim n-ten Alarm zu schalten. Hier wird
die Anzahl der Alarme eingestellt, welche notwendig sind, damit das Relais ausldst.

Symbol |Beschreibung | Default | Funktion

Erst bei dieser Anzahl der Alarme L6st das Relais aus.

Anzahl | Funktion 1 Maximale Anzahl ist 9.

Tabelle 28: Anzahl Alarme

5.8.2.6 Hupenfunktion (nicht sicherer Ausgangskreis, da quittierbar)

Die Hupenfunktion gilt als aktiviert, wenn mindestens einer der beiden Parameter (Zeit oder Zuwei-
sung zu Digitaleingang) gesetzt ist. Die Hupenfunktion behdlt ihre Funktionalitdt auch bei Alarmen
mit Selbsthaltung.

Symbol |Beschreibung | Default |Funktion

0 = Quittieren des Relais nach Ablauf der Zeit, (iber DI (extern)

Wieder- | Quittiermo- oder Bedientasten

kehr dus 1 = Nach Quittieren des Relais startet Zeit, nach Ablauf der Zeit wird Relais wie-
der aktiviert (Wiederkehrfunktion).

Eingabe der Zeit fir die Quittierung bzw. Wiederkehr in s

0 = Keine Quittierfunktion

DI 0 Zuweisung, welcher DI das Relais quittiert.

Tabelle 29: Hupenfunktion

Zeit 120
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Hupenfunktion quittierbar:
In dieser Funktionsart kann die aktivierte Hupe quittiert werden.
Folgende Quittier-Méglichkeiten stehen fir das Alarmrelais als Hupenrelais zur Verfigung:
e Durch Betdtigen der linken Bedientaste (ESC). Nur verfiigbar im Hauptmend.
e Automatisches Quittieren nach Ablauf der vorgegebenen Zeit (aktiv, wenn Wert > 0)
¢ Durch einen physikalisch vorhandenen internen/externen Taster (Zuweisung des entspre-
chenden Digitaleingangs DI 1-n).

Externe Taster sind auf Grund fester Abfragezyklen einige Sekunden zu driicken, bis die Reaktion
erfolgt. Nach erfolgter Quittierung bleibt die Hupe dauerhaft quittiert, bis ein neuer Alarm fir diese
Relaisfunktion registriert wird.

Alarm bzw. Relais 4 ist in den folgenden Funktionsdiagrammen nur ein Beispiel, gilt analog fir alle
Alarme/Relais.

Quittieren des Hupenrelais:

EIN
Alarm 4 AUS Gas Konzentration gréRer | kleiner Alarmschwelle
Zeit
_ EIN
Relais 4 |
AUS L—
Quittier- EIN
befehl AUS

Abbildung 1: Quittieren des Hupenrelais

Hupenfunktion Wiederkehr:

Nach einem Alarm bleibt die Hupe aktiv, bis eine Quittierung erfolgt. Nach dem Quittieren des Hu-
penrelais (iber die Bedientaste oder extern Gber DI) startet ein Zeitgeber. Ist diese Zeit abgelaufen
und steht der Alarm noch an, wird das Hupenrelais wieder gesetzt. Dieser Vorgang ist unlimitiert
wiederholbar, solange der zugehdrige Alarm aktiv bleibt.

EIN
Alarm 4 AUS Gas Konzentration gréRer| kleiner Alarmschwelle
Zeit Zeit
«— > « >

_ EIN
Relais 4 r
AUS
Quittier- EIN I] |]
befehl AUS

Abbildung 2: Wiederkehr der Hupenfunktion

Interne Hupe (Option)

Die interne Hupe ist beim DGC je nach Ausfiihrung am Alarmrelais 4 des GC6 Moduls oder am Open-
Collector-Ausgang des 1. EP-Moduls angeschlossen.

Wird ein Alarmrelais mit selektierter Hupenfunktion durch einen Gasalarm aktiviert, wird automa-
tisch auch der Open-Collector-Ausgang des 1. EP-Moduls aktiv, die interne Hupe ertont.

Beim DGC ohne EP-Modul muss das Alarmrelais 4 als Hupenrelais definiert werden.
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5.8.2.7 Externe Ubersteuerung von Alarm-/Signalrelais mittels DI, Wl oder BI

Zuweisen eines digitalen Eingangs (DI/BI/WI) fiir das externe Ein- bzw. Ausschalten des Alarmrelais.

DI = Digitaler Hardware-Eingang DI1 bis Dl4 am GC (DI1-Dl4)
Bl = Digitaler Hardware-Eingang DI1 am WSB bzw. DI1/DI2 am MSB (BI1-BI96)
WI = Virtueller Eingang WI1 bis WI7, angesteuert durch die Schaltuhrenausgdnge (WI1-WI7)

Manuelles Schalten der Alarmrelais Gber DI fihrt nicht zur Auslésung der Betriebsart ,,Sonderzu-
stand" da dies eine gewollte und konfigurierte Funktionalitit darstellt. Die Verwendung der Uber-
steuerung sollte mit Bedacht verwendet werden, besonders die Funktion ,,ZWANGS-AUS" (z.B. nur
Uber Feuerwehrschaltung am Feuerwehrtableau, nicht aber Gber allgemein zugdngige Steuerung,
um die LGftung zu deaktivieren).

Diese Zwangs-AUS-Funktion hat Vorrang vor einem Gasalarm-EIN-Befehl oder einem Uhrenkanal-
EIN-Befehl.

Werden gleichzeitig Zwangs-Ein und Zwangs-Aus auf das gleiche Relais parametriert und sind
beide gleichzeitig aktiv, so wird in diesem Zustand nur der Befehl Zwangs-AUS ausgefihrt.

Die Relais arbeiten auch in dieser Betriebsart entsprechend den Parametereinstellungen ,,Blinken
Ja/Nein" und , Arbeit/Ruhe™.

Symbol |Beschreibung | Default | Funktion
Z Dlo |Zwangs-EIN |0 Solange DI/BI geschlossen oder WI aktiv, schaltet Relais EIN.

¥ Dplo [Zwangs-AUS |0 Solange DI/BI geschlossen, schaltet Relais AUS.

Tabelle 30: Externe Ubersteuerung

5.8.2.8 Zeitverzogerung Alarm-/Signalrelais

Definition der Relais Ein- bzw. Ausschaltverzégerung.

Symbol |Beschreibung |Default |Funktion

0s Einschalt- 0 Alarm- bzw. Signalrelais schaltet nach Ablauf der Verzogerungszeit (s) ein.
verzégerung 0 = keine Verzogerung, Maximalwert = 9999 s

0s Ausschalt- o Alarm- bzw. Signalrelais schaltet nach Ablauf der Verzégerungszeit (s) aus.
verzégerung 0 = keine Verzogerung, Maximalwert = 9999 s

Tabelle 31: Zeitverzdgerung Alarm-/Signalrelais
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5.8.2.9 St6rungsverODERung zu Alarm-/Signalrelais

Freigabe der StérungsverODERung des aktuellen Alarm-/Signalrelais.

Ist fir dieses Relais die VerODERung auf aktiv = Ja programmiert, wird bei allen Geratestérungen
zusatzlich zu den Alarmsignalen die Aktivierung des Relais vorgenommen.

In der Praxis findet diese VerODERung dann Verwendung, wenn z.B. Lifter bei Geradtestérungen lau-
fen sollen, oder Warnleuchten aktiviert werden sollen, da die Stérmeldung der Zentrale nicht per-
manent Uberwacht ist.

Hinweis:

Ausgenommen davon sind alle Fehler des Messpunktes, da diese getrennt im Meni MP-Parameter
dem jeweiligen Alarm zugeordnet werden kdnnen. Diese Ausnahme wird verwendet, um bei MP-5t6-
rungen gezielt zonenbezogene Signalisierungen aufzubauen, die andere Zonen davon nicht beein-
flussen sollen.

Symbol |Beschreibung Default | Funktion
Nein = Alarm- bzw. Signalrelais wird durch Auftreten einer Gerdtestérung
Nein/ | Keine Zuweisung / Nein nicht beeinflusst. /
Ja Aktivierte Zuweisung Ja= Alarm- bzw. Signalrelais schaltet bei Auftreten einer Gerdtesto-
rung in den Alarmzustand.

Tabelle 32: StérungsverODERung zu Alarm-/Signalrelais

5.8.2.10 WartungsverODERung zu Alarm-/Signalrelais

Freigabe der WartungsverODERung des aktuellen Alarm- /Signalrelais.

Ist fir dieses Relais die VerODERung auf aktiv = Ja programmiert, wird bei mindestens einer anste-
henden Wartungsmeldung zusatzlich zu den Alarmsignalen die Aktivierung des Relais vorgenom-
men.

In der Praxis findet diese VerODERung dann Verwendung, wenn z.B. Liifter bei nicht mehr garantier-
ter Genauigkeit der Sensorik durch fehlende Kalibration (dadurch anstehender Wartungsmeldung)
laufen sollen, oder Warnleuchten aktiviert werden sollen, da die Wartungsinformation am Display
der Zentrale nicht permanent iberwacht ist.

Hinweis:
Die Ricknahme der Ansteuerung bei aktivierter Wartungsmeldung kann nur durch eine Kalibration
der Sensoren oder einer Deaktivierung dieser VerODERungsfunktion erfolgen.

Symbol |Beschreibung Default | Funktion
Nein / Keine Zuweisung / Nein = Alarm- bzw. Signalrelais wird durch Auftreten einer Wartungs-
Nein meldung nicht beeinflusst. /
Ja Aktivierte Zuweisung Ja= Alarm- bzw. Signalrelais schaltet bei Auftreten einer Wartungs-
meldung in den Alarmzustand.

Tabelle 33: WartungsverODERung zu Alarm-/Signalrelais

Gebrauchsanweisung PolyGard® Digital-Gas-Controller DGC / GC 2025-07 Seite 39 | 64



®ELECTRONIC

5.8.3 MP-Parameter

Auslesen und Andern der Messpunkt-Parameter fiir jeden Digital- und Analog-Sensor einschlieflich
MP-Anmeldung und Zuweisung der Alarmrelais.

Am Display des GC kdnnen nicht nur die Parameter der Basisplatine, sondern auch die aus den loka-
len Gerdten wie EP-Modul oder SB-Gruppe (SB, WSB, MSB, PX2) angezeigt werden.

Die Parameter aus den lokalen Gerdten kénnen allerdings nicht vom GC aus angepasst werden.

Submenii 1 Submeni 2 Submenii 3 Submenii 4
Digitale MP Digitale MP GC DP 1
Parameter @ Parameter GC @ aktiv @
@ @ Auswahl Zielgerat Board SB/GC
Auswahl Digitale Messpunkte 1-96
Analoge MP Analoge MP GC AP 1
Parameter @ Parameter GC @ aktiv @
Auswahl Zielgerat GC/EP v

Auswahl Analoge Messpunkte 1-32

Anderungen nur in Code-Ebene 1

An-/Abmelden MP oo

(siehe Kapitel 5.8.3.1)

Aktivierung einer voriibergehenden Sperrung Temporarmodus
. - entsperrt

(siehe Kapitel 5.8.3.2)

OR\/

Nom./Gas/Einheit
1110 co PpPm

@ @

Definition der Gasart mit Einheit
(siehe Kapitel 5.8.3.3)

Definition von Freon-Gemischtyp e (O
(nur bei Gasart Freon eingeblendet, RYYYYimlsc YP
siehe Kapitel 5.8.3.3)

Definition Messbereich Me::};erei:lh
(siehe Kapitel 5.8.3.4) —

@ @

Alarmschwelle 1
I 0.0 ppm 7

@ @

Alarmschwelle 2
M 0.0 ppm “7

OR\/

Definition Alarmschwelle 1
(siehe Kapitel 5.8.3.5)

Definition Alarmschwelle 2
(siehe Kapitel 5.8.3.5)
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Definition Alarmschwelle 3
(siehe Kapitel 5.8.3.5)

Definition Alarmschwelle 4
(siehe Kapitel 5.8.3.5)

Schalthysterese
(siehe Kapitel 5.8.3.5)

Alarm-Einschaltverzégerungszeit
(siehe Kapitel 5.8.3.6)

Alarm-Ausschaltverzégerungszeit
(siehe Kapitel 5.8.3.6)

Mittelwertiiberlagerung
(siehe Kapitel 5.8.3.7)

Definition der Selbsthaltung
(siehe Kapitel 5.8.3.8)

Zuweisung MP-Stérung zu Alarm
(siehe Kapitel 5.8.3.9)

Zuweisung Alarm zu Alarmrelais
(siehe Kapitel 5.8.3.10)

Zuweisung zu Analog-Ausgang
(siehe Kapitel 5.8.3.11)

® ® ® ® ® ® ® ® ®
@ @ @ @ @ @ @ @ @

Gebrauchsanweisung PolyGard® Digital-Gas-Controller DGC / GC 2025-07 Seite 41 | 64



®ELECTRONIC

5.8.3.1 MP An-/Abmelden

Bei Abmelden ist der vorhandene / nicht vorhandene Sensor in seiner Funktion stillgelegt, d. h. bei
diesem Messpunkt erfolgt keine Alarm- bzw. Stérmeldung. Vorhandene Alarme und Stérungen wer-
den zum Zeitpunkt des Abmeldens geldscht. Es wird keine Sammelstérmeldung durch abgemeldete
Sensoren ausgegeben.

Symbol |Beschreibung | Default | Funktion
aktiv MP Modus inaktiv _aktlv_ = Messpunkt ].St am GC alft1v1ert..
inaktiv = Messpunkt ist am GC nicht aktiv.

Tabelle 34: MP An-/Abmelden

5.8.3.2 Sperren bzw. Freigeben MP

Im tempordren Modus Sperren ist der vorhandene Sensor in seiner Funktion stillgelegt, d. h. bei die-
sem Messpunkt erfolgt keine Alarm- bzw. Stérmeldung. Vorhandene Alarme und Stérungen werden
zum Zeitpunkt des Sperrens geldscht. Ist mindestens ein Sensor in seiner Funktionalitat gesperrt,
leuchtet die gelbe St6ér-LED dauernd und eine Meldung im Menu Fehlerstatus erscheint.

Symbol |Beschreibung | Default | Funktion
ent- Sperrmodus | entsperrt entsperrt = MP freigegeben, Normalbetrieb
sperrt P P gesperrt = MP gesperrt, Fehlermeldung nur am Display

Tabelle 35: Sperren bzw. Freigeben MP

5.8.3.3 Selektion Gasart mit Einheit

Auswahl des gewiinschten und angeschlossenen Gassensortyps (Anschluss als digitaler Sensor SC,
SX1, SSAX1 oder analoger Sensor MC moglich)

Die Auswahl beinhaltet alle fir den GC notwendigen Informationen und wird auch verwendet, um
die tatsachlich eintreffenden digitalen Daten mit den Einstellungen zu vergleichen.
Dies erh6ht die Anwender- und Bedienungssicherheit.

Jedem Gassensortyp (siehe Tabelle 36) ist die Einheit fest zugewiesen und bei der Selektion auto-
matisch eingetragen.

.l:_dyspRe ;‘c,?:;:,s;;z;ﬂf, MC Gasart Formel Messbereich* Einheit
1105 E1105-XX Acetylen* CGHa 0-100 % UEG
1110 E1110-XX Kohlenmonoxid co 0-300 ppm
1125 E1125-XX Ammoniak NH3 0-300 ppm
1129 E1129-XX Stickstoffmonoxid NO 0-100 ppm
1130 E1130-XX Stickstoffdioxid NO, 0-30 ppm
1135 E1135-XX Brom* Br» 0-2 ppm
1147 E1147-XX Phosgen* CoCL; 0-1 ppm
1150 E1150-XX Methanol* CHsOH 0-250 ppm
1160 E1160-XX vocC vocC 0-5 ppm
1181 E1181-XX Chlordioxid* ClO; 0-1 ppm
1182 E1182-XX Fluorwasserstoff* HF 0-10 ppm
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'IM;pRe ;‘c’?ss)f:'sgsr;;zt MC Gasart Formel Messbereich* Einheit
1183 E1183-XX Cyanwasserstoff HCN 0-100 ppm
1184 E1184-XX Arsenwasserstoff* AsH; 0-1 ppm
1185 E1185-XX Formaldehyd CH:0 0-10 ppm
1186 E1186-XX Chlorwasserstoff HCL 0-20 ppm
1187 E1187-XX Monophosphan* PH; 0-5 ppm
1188 E1188-XX Silan* SiH, 0-50 ppm
1189 E1189-XX Ethylen CH, 0-200 ppm
1190 E1190-XX Ozon 0L 0-5 ppm
1191 E1191-XX Wasserstoffperoxid H.0, 0-10 ppm
1192 E1192-XX Distickstoffmonoxid* N.O 0-2000 ppm
1193 E1193-XX Chlor CL; 0-20 ppm
1194 E1194-XX Wasserstoff H, 0-1000 ppm
1195 E1195-XX Sauerstoff 0, 0-25 % vol
1196 E1196-XX Schwefeldioxid S0; 0-100 ppm
1197 E1197-XX Schwefelwasserstoff H.S 0-200 ppm
1198 E1198-XX Fluor* Fa 0-2 ppm
1199 E1199-XX Ethylenoxid C:H.0 0-10 ppm

R32

R454b
2020 2020-XX FR LFL R455a 0-50 % UEG

R1234yf

R1234ze
2053 2053-XX Xylol* CgH1o 0-300 ppm
2059 2059-XX FRO1* R12 20-2000 ppm

R23
2061 S2061-A FRO2 R508b 20-2000 ppm

R452a

R454b

R454¢

R455a
2063 52063-A FRO3 R513a 20-2000 ppm

R515b

R1233zd

R1234yf

R1234ze
2064 52064-A FRO4* R123 20-2000 ppm
2066 $2066-A FRO5* R11 20-2000 ppm

R22

R401a

R401b

R402a
2070 $52070-A FRO6 R402b 20-2000 ppm

R403a

R408a

R409a

R411a
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'IM;pRe ;‘c’?ss)f:'sgsr;;zt MC Gasart Formel Messbereich* Einheit

R134a

R407a

R416a

R417a

R422a

R422d
2077 $2077-A FRO7 R427a 20-2000 ppm

R437a

R438a

R449a

R407f

R450a

R125

R32

R404a

R407c
2080 $2080-A FRO8 R410a 20-2000 ppm

R434a

R507a

R448a

R452b
2125 $2125-X Ammoniak I_\IH3 0-3000 ppm
2189 $2189-X Ethylen CzH, 0-1000 ppm
3400 P3400-A Methan CH, 0-100 % UEG
3402 P3402-A LPG LPG 0-100 % UEG
3405 P3405-A Acetylen* C:H2 0-100 % UEG
3408 P3408-X Ammoniak NHs 0-100 % UEG
3410 P3410-A Ethylen CH, 0-100 % UEG
3415 P3415-A Cyclohexan CeH12 0-100 % UEG
3420 P3420-A Ethan CoHs 0-100 % UEG
3425 P3425-A Ethanol C2HsOH 0-100 % UEG
3427 P3427-A Ethylacetat C4HgO: 0-100 % UEG
3430 P3430-A Benzol CeHs 0-100 % UEG
3435 P3435-A n-Hexan CeH1s 0-100 % UEG
3440 P3440-A Wasserstoff H. 0-100 % UEG
3448 P3448-A Butylacetat CeH120, 0-100 % UEG
3450 P3450-A Methanol CHsOH 0-100 % UEG
3458 P3458-A Methylethylketon MEK C.HsO 0-100 % UEG
3460 P3460-A n-Butan C4H1o 0-100 % UEG
3468 P3468-A Isobuthanol/Isobutylalkohol | C;HsO- 0-100 % UEG
3470 P3470-A n-Oktan CgHis 0-100 % UEG
3472 P3472-A Cyclopentan CsHio 0-100 % UEG
3473 P3473-A Methylacetat CsHeO2 0-100 % UEG
3475 P3475-A n-Pentan CsHao 0-100 % UEG
3480 P3480-A Propan CsHs 0-100 % UEG
3480 P3480-C Propan CsHs 0-5000 ppm
3481 P3481-B Propen R1270 0-30 % UEG
3482 P3482-A Isopropylalkohol CsHsO 0-100 % UEG
3485 P3485-A Aceton (CHs),CO 0-100 % UEG
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'IM;pRe ;‘c’?ss)f:'sgsr;;zt MC Gasart Formel Messbereich? Einheit
3490 P3490-A Toluol CsHs 0-100 % UEG
3491 P3491-A n-Heptan CsHi6 0-100 % UEG
3493 P3493-A Xylol CsHio 0-100 % UEG
3494 P3494-A Butadien C4He 0-100 % UEG
3495 P3495-A Nonan CoHao 0-100 % UEG
3496 P3496-A Petrol Vapours Petrol 0-100 % UEG
3497 P3497-A Styrol* CgHs 0-100 % UEG
3498 P3498-A Jp8* JP8 0-100 % UEG
1184 1184 Schwefelhexafluorid* SFs 0-3000 ppm
1200 1200-A IR-R32 R32 0-100 % UEG
1400 1400-A IR-Methan CH. 0-100 % UEG
1400 1400-B IR-Methan CH, 0-100 % vol
1464 1464-X Kohlendioxid CO, 0-2000 ppm
1464 1464-X Kohlendioxid COo, 0-5 % vol
1480 1480-X IR-Propan* CzHs 0-100 % vol
1480 1480-B IR-Propan CsHs 0-100 % UEG
1564 1564 Kohlendioxid* CO, 0-2000 ppm
1564 1564 Kohlendioxid* CO, 0-5 % vol
M200 M200-B MPS-R32* R32 0-100 % UEG
M203 M203-B MPS-R454b* R454b 0-100 % UEG
M205 M205-B MPS-R1234ze* R1234ze 0-100 % UEG
M400 M400-A MPS-Methan CH, 0-100 % UEG
M405 M405-A MPS-Acetylen CaH, 0-100 % UEG
M408 M408-B MPS-Ammoniak NHs 0-30 % UEG
M440 M440-A MPS-Wasserstoff H, 0-100 % UEG
M480 M480-A MPS-Propan CsHs 0-100 % UEG
M499 M499-B MPS-DMC CsHeO3 0-30 % UEG
S164 1-51164-X Kohlendioxid CO, 0-5 % vol
S164 1-51164-X Kohlendioxid* CO, 0-2000 ppm
S400 S400-A IR-Methan CH, 0-100 % UEG
S480 S480-A IR-Propan CsHs 0-100 % UEG
S5XXX TVOC-Gruppe* TVOC ppm
5XXX TVOC-Gruppe* TVOC % vol
EXT Temperatur TEMP °C

EXT Temperatur TEMP °F

EXT Ansch[ussmbg[ichkeit Feuchte Feuchte % r. H.
EXT von Sensoren mit 4-20 | Druck Druck mbar
EXT mA Signal TOX TOX ppm
EXT Brennbar Brennb. % UEG
EXT Extern Extern %

EXT Digital? Digital %

Tabelle 36: Gasarten

* Zurzeit nicht verfiigbar
! Es sind unterschiedliche Messbereiche méglich, aber hier nicht dargestellt.
2 Die Verwendung mit Messbereichswert: 1 ergibt eine bindre Wertausgabe der Werte 0 oder 1.

Dieser Menipunkt ist bei GC MP-Parameter verfigbar. Es erscheint nur, wenn |FRXX Gemischtyp
eine Freon-Gruppe als Gasart selektiert ist. In der 2. Zeile wird dann die ittt
tatsdchliche Freon-Bezeichnung eingegeben. Diese Freone sind in der obigen Tabelle bei den Freon-
Gruppen in der Spalte FORMEL eingetragen.

Gebrauchsanweisung PolyGard® Digital-Gas-Controller DGC / GC 2025-07 Seite 45 | 64



®ELECTRONIC

5.8.3.4 Messbereich definieren

Der Messbereich muss dem Arbeitsbereich des angeschlossenen Gassensors angepasst werden.
Zur zusatzlichen Kontrollméglichkeit durch den Errichter muss zwingend die Einstellung im GC6 mit
den verwendeten Sensoren Ubereinstimmen. Stimmen die Gasart und/oder Messbereich des Sensors
mit den Einstellungen des Controllers nicht iberein, wird der Fehler ,EEPROM/Konfigurationsfehler"
generiert, und das Sammelstdrsignal aktiviert.

Der Messbereich hat auch Auswirkungen auf die Darstellung der Messwerte und der Alarmschwellen
sowie der Hysterese. Bei Messbereich < 10 werden 3 Kommastellen, < 100 2 Kommastellen, < 1000
wird 1 Kommastelle angezeigt. Bei Messbereich = 1000 erfolgt die Anzeige ohne Kommastelle. Die
Auflésung und Genauigkeit der Berechnung werden durch die unterschiedlichen Messbereiche nicht
beeinflusst. Der Messbereich kann nur mit den beiden linken Stellen eingestellt werden (interne
Skalierung). Der maximal einstellbare Wert des Messbereiches betrdgt 20.000.

5.8.3.5 Alarmschwellen/Hysterese

Fiir jeden Messpunkt stehen 4 Alarmschwellen fiir die freie Definition zur Verfiigung. Uberschreitet
die Gaskonzentration die eingestellte Alarmschwelle, wird der zugehdrige Alarm gesetzt und bei Un-
terschreiten der Alarmschwelle inklusive Hysterese wieder zurtickgesetzt. Im Modus ,fallend" wird
bei Unterschreiten der Alarmschwelle der zugehérige Alarm gesetzt, und bei Uberschreiten der
Alarmschwelle inklusive Hysterese wieder zuriickgesetzt. Die Darstellung ist abhangig vom einge-
stellten Messbereich (siehe Kapitel 5.8.3.4). Nicht benétigte Alarmschwellen missen auf O gesetzt
werden, um ungewiinschte Alarme zu vermeiden. Bei Uberschreiten einer Alarmschwelle werden
automatisch alle niederwertigeren Alarmschwellen ebenfalls ausgelést.

Bevor neue Alarmschwellen und Hysteresewerte durch das System ibernommen werden kdnnen,
mussen die folgenden Plausibilitatskriterien erfillt sein:
e Schwellen missen < Messbereich sein, bei Messbereich 20.000 aber héchstens 16.000.
e Bei steigenden Schwellen missen auch die Schwellwerte steigend angegeben werden.
¢ Beifallenden Schwellen missen auch die Schwellwerte fallend angegeben werden.
e Bei gemischter Einstellung z.B. fir O, missen zuerst die fallenden Schwellen und dann die
steigenden Schwellen angegeben werden.
e Hysterese darf nicht 0 sein, wenn mindestens eine Schwelle eingestellt ist. Falls dieser Fall
eintritt, berechnet der GC die kleinstmdgliche Hysterese! und speichert diese ab.
e Die Hysterese kann maximal so groR wie die Halfte der kleinsten Schwelle sein. Auch hier be-
grenzt der GC beim Speichern.

! Berechnung der kleinsten Hysterese: Bei O, betragt die Hysterese 1,5 % der kleinsten Schwelle. Bei allen weiteren
Gasen betrdgt die Hysterese 3 % der kleinsten Schwelle.
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Symbol | Beschreibung Default | Symbol
| Auswertun | | = Alarmauswertung durch Istwert des MP
& M = Alarmauswertung durch Mittelwert des MP
Alarmschwelle 1 | 40 Gaskonzentration > Alarmschwelle 1 = Alarm 1
Alarmschwelle 2 | 80 Gaskonzentration > Alarmschwelle 2 = Alarm 2
80 ppm | Alarmschwelle 3 | 100 Gaskonzentration > Alarmschwelle 3 = Alarm 3
Alarmschwelle 4 | 120 Gaskonzentration > Alarmschwelle 4 = Alarm 4
Hysterese 15 Gaskonzentration < (Alarmschwelle X —Hysterese) = Alarm X AUS
2= Alarmausldsung bei steigender Konzentration
ol ~ ~a= Alarmausldsung bei fallender Konzentration

Tabelle 37: Alarmschwellen/Hysterese

5.8.3.6 Verzégerung Alarm-Ein bzw. Alarm-Aus bei Istwert-Auswertung

Definition von Alarm-Ein- bzw. -Ausschaltverzégerung. Verzégerung ist fir alle Alarme eines MP mit
Istwert-Auswertung aktiv, nicht bei Mittelwertiiberlagerung (siehe Kapitel 5.8.3.7).

Symbol |Beschreibung | Default |Funktion
0s IW Alarmverz. 0 Gaskonzentration > Alarmschwelle: Alarm wird erst nach Ablauf der definierten
EIN Zeit (s) aktiviert. 0 s = Keine Verzégerung
IW Alarmverz. Gaskonzentration < Alarmschwelle: Alarm wird erst nach Ablauf der definierten
Os 0 . . . ..
AUS Zeit (s) deaktiviert. 0 s = Keine Verzégerung

Tabelle 38: Verzdgerung Alarm-Ein bzw. Alarm-Aus bei Istwert-Auswertung

5.8.3.7 Mittelwertiiberlagerung (VDI2053 Funktionalitat)

Die Alarmauswertung der Betriebsart Mittelwert wird vom Istwert Gberlagert, wenn dieser die im
Menii ,System-Parameter MW-Uberlagerung" (siehe Kapitel 5.8.4.3) definierte Alarmschwelle {iber-
schreitet. Die Uberlagerung wird um den in dem dortigen Menii eingegebenen Zeitfaktor verzégert.
Die Funktion der Mittelwertiiberlagerung wird nur fir die Gasart CO ausgewertet und wird hier akti-
viert.

Symbol |Beschreibung Default Funktion

Ja = Mittelwertiiberlagerung aktiv (fir CO)

3 MW-Uberlagerung Ja Nein = Mittelwertiiberlagerung nicht aktiviert

Tabelle 39: Mittelwertiiberlagerung

5.8.3.8 Zuweisung Selbsthaltung <> Alarm

In diesem Men erfolgt die Definition, welche Alarme im Selbsthaltemodus arbeiten.

Symbol Beschreibung |Default |Funktion
Alarm-123 4 |Selbsthaltende 0000 0 = keine Selbsthaltung
SBH-0000 |Alarme 1 = Selbsthaltung

Tabelle 40: Zuweisung Selbsthaltung <> Alarm
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5.8.3.9 Zuweisung MP Stérung <> Alarm

In diesem Meni erfolgt die Definition, welche Alarme bei einer Stérung am Messpunkt aktiviert wer-
den.

Symbol Beschreibung |Default |Funktion
Alarm-123 4 . 0 = Bei Stérung wird Alarm nicht gesetzt.
Stérung-1100 MP Storung 1100 1 = Bei Stérung wird Alarm aktiviert.

Tabelle 41: Zuweisung MP Stérung <> Alarm

5.8.3.10 Zuweisung Alarm <> Alarmrelais/Signalrelais

Jeder der 4 Alarme kann einem frei wahlbaren, physikalisch vorhandenen Alarmrelais AR1-AR32,
oder Signalrelais SR1-SR96 zugewiesen werden. Nicht bendtigte Alarme erhalten keine Zuweisung
zu einem Relais.

Symbol |Beschreibung | Default |Funktion
A1 0

0 A2 o] RX = Zuweisung der Alarme A1-A4 zu Signalrelais SR1-SR96
A3 0 X = Zuweisung der Alarme A1-A4 zu Alarmrelais AR1-AR32
A4 0

Tabelle 42: Zuweisung Alarm <> Alarmrelais/Signalrelais

5.8.3.11 Zuweisung MP zu Analog-Ausgang

Das Messpunktsignal (Istwert oder Mittelwert) kann 2 der max. 16 analogen Ausgange zugewiesen
werden.

Durch gleiche Zuweisung zu unterschiedlichen Ausgangen (8) erfolgt eine funktionelle Verdopplung.
Dies wird oft verwendet, um ortlich entfernte Gerdte parallel anzusteuern (Zulifter im Keller, Ablif-
ter auf dem Dach).

Nach erfolgter Zuweisung und Aktivierung des analogen Ausgangs muss dieser Ausgang auch physi-
kalisch angeschlossen werden, so dass der Ausgangsstrom auch flieRBen kann (mind. Briicke gegen 0
bzw. maximale Birde 500 Q), da der GC den Soll-Strom mit dem Ist-Strom vergleicht und bei Abwei-
chung ein 10-Gerate-Fehler ausgegeben wird.

Analog-Ausgang siehe auch Kapitel 5.8.4.9.

Symbol |Beschreibung | Default | Funktion

x = MP Signal ist Analog-Ausgang x zugewiesen.

(Aktiviert Ausgangsiiberwachung -> Signal ist zu verwenden)

y = MP Signal ist Analog-Ausgang y zugewiesen.

Analog-Aus- (Aktiviert Ausgangsiiberwachung -> Signal ist zu verwenden)

gang 0 = MP Signal ist keinem Analog-Ausgang zugewiesen

Bei inaktiven AO ist die Ausgangsiberwachung inaktiv. Der AO wird aktiv, wenn in
MP Parameter bei mind. 1 MP zugewiesen und in System Parameter der Aus-
gangsignal > 0 eingestellt ist.

Tabelle 43: Zuweisung MP zu Analog-Ausgang
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5.8.4 System-Parameter

Am Display des GC kdnnen nicht nur die Parameter von der Basisplatine, sondern auch die aus den
lokalen Gerdten wie EP-Modul oder SB-Gruppe sowie der SC angezeigt werden. Je nach Gerdteart
werden einige Menlpunkte nicht dargestellt.

Die Parameter aus den lokalen Geraten kdnnen allerdings nicht vom GC aus angepasst werden.

Submenii 1 Submenii 2 Submenii 3 Submenii 4

©

System Parameter

System Parameter
GC

@Auswahl Zielgerat GC

System Parameter
sC

@Auswahl Zielgerdt SC

System Parameter
sC 1

@Auswahl SC1-96

System Parameter

Auswahl Zielgerat
SB

SB/EP

System Parameter Auswahl SB 1-96,

SB L EP 1-7
aw

Kein Eingriff méglich Seriennummer

. . XXXXX
(siehe Kapitel 5.8.4.1)

L. L Herstelldatum
Kein Eingriff moglich XX . XX . XX
(siehe Kapitel 5.8.4.1)

ON\

Wart. Intervall
XXXX Tage

@® ®

Definition des Wartungsintervalls
(siehe Kapitel 5.8.4.2)
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Definition der Mittelwertiiberlagerung
(siehe Kapitel 5.8.4.3)

Definition der Mittelwertzeit
(siehe Kapitel 5.8.4.3)

Definition der Einlaufzeitin s
(siehe Kapitel 5.8.4.4)

Setzen der Sammelstdrung durch einen ex-
ternen DI (siehe Kapitel 5.8.4.6)

Auswahl der Sonderfunktion
(siehe Kapitel 5.8.4.7)

Auswahl der USV-Funktion
(siehe Kapitel 5.8.4.8)

Auswahl der Analogausgangsfunktion
(siehe Kapitel 5.8.4.9)

Auswahl der Relaisvervielfachung (siehe
Kapitel 5.8.4.10)

5.8.4.1 Systeminformation

®ELECTRONIC

MW-Uberlagerung
Os 0 ppm

@ Q@

Mittelwert Zeit
900s

@ @

Power On Zeit
5s

@ Q@

Aktivieren SSM
DI O

OB\

Sonderfunktion
Standard

@ @

aktiv

@ @

AO Funktion

OB\

R-Vervielfachung

Symbol |Beschreibung Default | Funktion
HXUXX Seriennummer Seriennummer
XX XN XX | Herstellerdatum Herstellerdatum

Tabelle 44: Systeminformation
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5.8.4.2 Wartungsintervall

Die Beschreibung des Wartungskonzepts ist in Kapitel 5.5 dargestellt. Das Wartungsintervall der
Zentrale wird hier eingestellt. Wird 0 eingestellt, ist diese Funktion deaktiviert.

Symbol |Beschreibung Default |Funktion

XXXX Wartungsintervall Eingabe des Intervalls zwischen 2 Wartungen in Tagen

Tabelle 45: Wartungsintervall

5.8.4.3 Mittelwertfunktion

Der Gas-Controller berechnet fiir jeden aktiven Messpunkt den arithmetischen Mittelwert aus 30
Messungen innerhalb der im Meni ,,MW-Zeit" definierten Zeiteinheit. Dieser Mittelwert steht neben
dem Istwert fir die Alarmauswertung zur Verfigung. Die Selektion, welcher Wert fir die Alarmaus-
wertung verwendet wird, erfolgt fir jeden Alarm separat im Meni ,Alarmschwelle X". In der Be-
triebsart ,Mittelwertauswertung™ wird der Mittelwert im Meni Messwerte neben dem Istwert aus-
gegeben. Die Alarmauswertung der Betriebsart Mittelwert wird vom Istwert Gberlagert, wenn dieser
die im Menii ,MW-Uberlagerung" definierte Alarmschwelle Giberschreitet. Die Uberlagerung wird um
den in diesem Meni eingegebenen Zeitfaktor verzégert. Die Funktion der Mittelwertiiberlagerung
ist nur fir die Gasart CO aktivierbar (VDI 2053 Funktionalitat). Mittelwertiiberlagerungsfunktion ist
bei SC, 1/0-Boards und EP nicht vorhanden.

Symbol |Beschreibung Default |Funktion
120s - 120s s= Zeitverzégerung der Mittelwertiberlagerung
120 ppm MW-Uberlagerung 120 ppm |ppm = Alarmschwelle Mittelwertiberlagerung

s= Zeiteinheit fir die Berechnung des Mittelwertes
Minimal einstellbarer Wert ist 30 s.

900 s MW-Zeit 900 s

Tabelle 46: Mittelwertfunktion

Verdanderungen der Mittelwertzeit bendtigen einen kompletten Zeitdurchlauf zur neuen Berechnung.

5.8.4.4 Power On Zeit

Gassensorelemente bendtigen eine Einlaufzeit, bis der chemische Prozess des Sensorelementes ei-
nen stabilen Zustand erreicht. Wahrend dieser Einlaufzeit kann das Sensorsignal zum unerwiinsch-
ten Auslésen eines Pseudo-Alarmes fiihren. Deshalb wird beim Gas-Controller nach dem Einschalten
der Spannung bzw. der Spannungswiederkehr die Power-On-Zeit gestartet. Wahrend diese Zeit ab-
lauft, gibt der Gas-Controller keine Alarme und Analogsingale aus. Die USV-Funktion ist nicht aktiv.
Der Power-On-Status wird im Startfenster in der 1. Zeile ausgegeben.

Achtung:

A Wahrend der Power-ON-Phase ist der GC in der Betriebsart ,,Sonderzustand" und fihrt ne-
ben den Startdiagnosen keine weiteren Funktionen aus. Im Display erscheint eine rick-
wartszdhlende Rest-Power-On-Zeit in Sekunden (s).

Symbol |Beschreibung |Default |Funktion
30s Power-On-Zeit | 30s XXX = Definition der Power-On-Zeit (s)
Tabelle 47: Power On Zeit
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5.8.4.5 Totband

Die Totbandfunktion ist direkt von Seiten des GC nicht verfiigbar. Ein Rauschen des Messwerts um
den Nullpunkt kann durch Parametrieren der Totbandfunktion auf Seite des Sensors verhindert wer-
den.

5.8.4.6 Storaktivierung von externem DI

Von einem externen digitalen Input kann durch VerODERung der Sammelstérausgang mit ausgeldst
werden. Als Beispiel sei hier genannt, dass die Stdrmeldung der Liftungsanlage aufgeschaltet wer-
den soll.

Symbol | Beschreibung | Default | Funktion

Dio Digitaler In- o DI 1-4: DI-Adresse iber GC
Bl O put Bl 1-96: DI-Adresse iiber MSB/WSB

Tabelle 48: Storaktivierung von externem DI

Dieser Menipunkt ist nur bei GC vorhanden. Bei den EP-Modulen sind die digitalen Eingange in der
Standardvariante nicht vorhanden. Daher kénnen die digitalen Eingdnge DI5-DI32 hier nicht ver-
wendet werden.

5.8.4.7 Sonderfunktion

Folgende Sonderfunktionen stehen zur Verfigung:

Symbol Beschreibung | Default |Funktion
Standard Funktion Standard Standard-Funktion von GC
Zonenfunktion Zusammenfassung der MP Alarmsingale zu Alarmzonen

Tabelle 49: Sonderfunktion

Dieser Menipunkt ist nur bei GC vorhanden. Die Einstellung bei dem Meni Sonderfunktion wirkt sich
auf das Verteilen der Steuerinformationen im GC-System aus.
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A: Standard

Die Werte der analogen Ausgange 3—16 werden an die EP-Module, Adressen 1-7, ausgegeben. Paral-
lel dazu werden die Werte in 6 Blocken mit je 16 Informationen an die DP-Adressen mit ausgegeben.
Beispiel: Signal AO1 wird an die DP-Adressen 1,17, 33, 49, 65 und 81 ausgegeben. Um diese Funktion
nutzen zu kdénnen darf an den Sensor-Boards keine Mehrfachadressierung eingestellt sein. Den
Messpunkten, die einen der 16 Analog-Ausgdnge entsprechend dem 16er-Blockschema spiegeln sol-
len, muss ebenfalls (GC) ein Analog-Ausgang zugewiesen werden. Die Messwerte aller MPs, die dem-
selben Analog-Ausgang zugewiesen sind, tragen nur zur Bildung des Ausgabewertes bei. Die Zuord-
nung, welcher MP welchen AO-Wert ausgeben soll, erfolgt anhand des 16er-Blockschemas. Die
Adressierung der Boards muss gegebenenfalls an die obigen Bedingungen angepasst werden.
Relaisinformationen werden 1:1 an die dazugehdrigen Adressen verteilt. Zwangs-Funktionen wer-
den fir jedes Alarm- oder Signalrelais ausgefihrt.

WSB/MSB 17 WSB/MSB 33

|
WSB/MSB 1 WSB/MSB 2 WSB/MSB 16
AO1 AO2

Abbildung 3: Analoge Ausgangswerte werden in Blécken a 16 Informationen an die Boards verteilt.

B: Zonenfunktion

Um eine gemeinsame, aber dezentrale Ansteuerung von Ventilatoren eines Liftungsabschnitts (wir
verwenden hierfiir den Begriff ,Zone") fir ein Jet-Fan-Liftungssystem zu realisieren, gibt es die
Méglichkeit, Giber Parameter jeden Sensor einer Alarm-Zone zuzuweisen. Dabei gelten folgende Re-
geln:

Regel 1: Es kdnnen bis zu 16 Zonen gebildet werden.

Regel 2: Fiir die jeweils ndchste Zone wird die kleinste MP-Adresse mit noch freier Zuweisung fir
Analog-Ausgang und Relais (AR/SR) als Referenz einer neuen Zone definiert. Alle weiteren MP-Ad-
ressen mit gleichen Ausgangszuweisungen (AO und Relais) gelten somit als Mitglieder dieser Zone,
unabhangig davon, welche eigene Adresse dieses Mitglied besitzt. Die feste Zuordnung zu den Re-
laisadressen wie im Standardmodus gilt hier nicht.

Regel 3: Sollen an jedem Ventilator 2 Stufen schaltbar sein, missen die Boards der Referenzrelais
adressiert sein und deren Adressen aufeinander folgen. Bei den weiteren Mitgliedern dieser Zone
reicht eine Adresse.
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Im Adress-Meni werden hierzu 2 Adressen aktiviert und scaddressing - Configuration
dann im Meni MP-Parameter wird der nicht verwendete

Cument address:

Eingang deaktiviert. ot corfratn WP Pafff:
active |
1. |DP5 bus Not Active )
2 |DP& bus Unlock
Abbildung 4: MP-Parameter

Regel 4: Die Zuweisung der Relais in den MP-Parametern (GC) muss bei Alarm 1 und 2 aufeinander-
folgend sein. Die Signalrelais miissen bei den Relais-Parametern (GC) auf aktiv gestellt werden. Es
darf keine anderweitige Zuordnung dieser Relais vorhanden sein.

Auswirkungen:

¢ Alle Alarmbedingungen einer Zone werden zusammengefasst.

o Alle Mitglieder einer Zone erhalten denselben analogen Ausgangswert und erlauben damit
die parallele stetige Ansteuerung von Motoren mit 0(2)-10 V, 0(4)-20 mA Eingangssignal.

e Alle Signalrelais (SR) der jeweiligen Mitglieder einer Zone (MSB) schalten gleichzeitig mit
den/dem Relais, das als Referenz dieser Zone zugewiesen ist. Diese Funktionen kann fir
Start/Stopp- oder Stufe-1/Stufe-2-Ansteuerung der Ventilatoren verwendet werden.

e Um bei grofRen Systemen nur 1 MP Adresse pro Ventilator zu benétigen, schalten zusatzlich die 2.
Signalrelais aller Zonenmitglieder mit dem 2. Referenzrelais mit. Beide Relais der Zonenmitglie-
der missen hierzu in den Boards (MSB) auf ,Verwendet" und ,,Remote" parametriert sein.

e Zwangs-Aus-Funktion (iber digitale Eingdnge) werden NICHT auf die Signalrelais weitergleitet.

2e}

—6-
6—0-

3:10"2 a s

ZONE 1

¥

Abbildung 5: Beispiel Parametrierung mit 3 Zonen

MP 1, 2, 5, 7 wird in den MP-Parametern des GC der analoge Ausgang 1 zugewiesen.
(MP Adresse 1+2 = Referenz, 5 und 7 sind Zonenmitglieder.)

MP 9-12 wird in den MP-Parametern des GC der analoge Ausgang 2 zugewiesen.
(Referenzrelais sind AR1+AR2 am GC-Modul und nicht abgebildet.)

MP 3, 4,8, 14, 15, 24, 25 wird in den MP-Parametern des GC der analoge Ausgang 3 zugewiesen.
(Referenzrelais sind SR3+SR4.)
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5.8.4.8 USV-Funktion

Mithilfe dieses Menipunkts kann die USV-Funktion fiir den jeweiligen GC systemweit aktiviert bzw.
deaktiviert werden (siehe auch Kapitel 3.4).

Symbol |Beschreibung | Default |Funktion

aktiv . . . aktiv = USV-Funktion ist am GC aktiviert.
) . USV-Funktion |inaktiv . . .. . .
inaktiv inaktiv = USV-Funktion ist am GC inaktiv.

Tabelle 50: USV-Funktion

Die USV-Funktion kann nur fir das GC ab Version V1.02.21 und hdher parametriert werden. Bei al-
teren Softwarestdnden ist dieser Menipunkt nicht verfligbar.

Die Uberwachung der Versorgungsspannung ist beim GC ab Softwarestand V1.02.21 (unabhingig
vom Aktivierungszustand der unterbrechungsfreien Stromversorgung) im Rahmen der USV-Logik im-
plementiert (siehe Kapitel 3.4).

5.8.4.9 Analog-Ausgang

Das GC-Modul sowie die EP-Module 1-7 haben je 2 analoge Ausgdnge (AO) mit 4-20 mA Signal.
Das genaue Verhalten ist abhangig von der Parametrierung des jeweiligen Analog-Ausgangs:

e Ausgabe von Fehlerzustanden fiir Analog-Ausgang aktiviert (,Auswahl Quelle™: ,IF* oder
.MF"): Erweiterung des Ausgabebereiches entsprechend den Grenzen der zuldssigen Messbe-
reichsunter- bzw. -Uberschreitung von je - 4,5 % (3,3 mA) bzw. + 6 % (21,2 mA), alternativ bei
Pellistoren: - 10 % (2,4 mA) bzw. 106 % (21,2 mA).

e Ausgabe von Fehlerzustanden inaktiv (,Auswahl Quelle": ,I" oder ,M"): Ausgabebereich des
Analog-Ausgangs beim GC auf 4-20 mA begrenzt. Bei Verletzungen der Messbereichsgrenzen
wird Strom am Analog-Ausgang auf 4-20 mA begrenzt.

Jedem analogen Ausgang kann das Signhal von einem oder mehreren Messpunkten zugewiesen wer-
den; in diesem Fall wird die Signaliiberwachung aktiv und der Ausgang wird stromiberwacht. Die
Zuweisung erfolgt im Meni ,MP Parameter" bei jedem MP. Der Messpunkt tGbergibt das Messwert-
Signal an den analogen Ausgang.

Der Gas-Controller GC ermittelt aus den Signalen aller zugewiesenen Messpunkte den minimalen,
den maximalen oder den mittleren Wert und gibt ihn am analogen Ausgang aus. Die Definition, wel-
cher Wert ausgegeben wird, erfolgt im Meni ,, Analog Ausg. X".

Um eine flexible Luftmengenregulierung von drehzahlgeregelten Motoren zu erméglichen, kann die
Steilheit des Ausgangssignals variabel entsprechend den Vor-Ort-Bedingungen von 10-100 % ver-
andert werden. Die Steilheit kann bei der Variablen ,Analog Output X" durch eine Zahl zwischen 10—
100 % festgelegt werden. Beispiel 50 %: Bei 50 % Gassignal werden 20 mA ausgegeben.

Bei Busteilnehmern mit analogem Ausgang (EP, WSB, MSB) muss dieser Parameter auf 1 gesetzt wer-
den (siehe GA_STL, Kapitel ,Analoger Ausgang"), wenn der GC den Ausgang ansteuern soll (siehe
Kapitel 5.8.4.7).
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Hinweis:
Beim GC ist die Einstellung 1 = Ubersteuerung nicht verwendbar, da der GC keine {ibergeordnete
Ansteuerung erlaubt.

EP kdnnen nicht als Stand-Alone-Gerdte betrieben werden, sondern nur in Verbindung mit einem
GC. Deshalb ist die Einstellung 10-100 % bei EP-Modulen nicht erlaubt.

Symbol Beschreibung | Default | Funktion
Analog Output 1 | Kanalauswahl Auswahl des analogen Ausgangs 1-16
o] 0 = Analog-Ausgang wird nicht verwendet
Auswahl 1 (nicht |(dadurch immer deaktivierte Ausgangsiiberwachung)
1 (nicht GC) Ausgangs- GCQ) 1 = Analog-Ausgang bei EP wird durch GC angesteuert
10-100 % signal 100 % | Auswahl Signalsteilheit - erlaubter Bereich 10-100 % (nicht EP)

10 % Gassignal steuert Ausgangssignal = 20 mA (hohe Empfindlichkeit)

I = Quelle ist Istwert

M Auswahl M M = Quelle ist Mittelwert
Quelle IF = Quelle ist Istwert mit zusatzlicher Fehlermeldung am AO
MF = Quelle ist Mittelwert mit zusdtzlicher Fehlermeldung am AO
Auswahl Be- Min. = Ausgabe des min. Wertes aller zugewiesener MP.

Max. triebsart Max. Max. = Ausgabe des max. Wertes aller zugewiesener MP
Mittel. = Ausgabe des mittel. Wertes aller zugewiesener MP

Tabelle 51: Analog-Ausgang

Dieser MenGpunkt ist bei SC nicht vorhanden. Die =z :

. unktion
Anzahl der analogen Ausgdnge bei den lokalen Ge- @
raten ist gerdteabhangig.

Analoge Ausg. 1

100% M Max. @
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5.8.4.10 Relais-Vervielfachung

Mit der Relais-Vervielfachungstabelle ist es im GC mdéglich, einem Alarm zusatzliche Relais zuzuwei-
sen. Dies entspricht im Ergebnis pro Eintrag einer Vervielfaltigung der Quell-Alarmsituation.

Das zusatzliche Relais (OUT) folgt also dem Alarmstatus der Quelle (IN), verwendet aber seine eige-
nen Relaisparameter, um unterschiedliche Bedirfnisse des verdoppelten Relais zu erlauben. So kann
das Quellrelais zum Beispiel als Sicherheitsfunktion in Arbeitsstromprinzip konfiguriert werden, das
verdoppelte Relais aber mit Blinkfunktion oder als Hupenfunktion deklariert sein.

Es gibt maximal 20 Eintrdge fir IN-Relais und OUT-Relais. Damit ist es beispielsweise moglich, einer-
seits ein Relais auf 20 weitere zu vervielfachen oder andererseits max. 20 Relais jeweils zu verdop-
peln. In der Spalte IN (Quelle) wird das Relais eingestellt, dass unter MP-Parameter einem Alarm zu-
gewiesen wurde. In der Spalte OUT (Ziel) wird das zusatzlich bendtigte Relais eingefiigt.

Hinweis:
Manuelle Eingriffe im Menii Relais Status bzw. Ubersteuerung Zwangs-EIN bzw. Zwangs-AUS (iber
externe DI gelten nicht als Alarmstatus, deshalb wirken sie sich nur auf das IN-Relais aus. Ist dies
ebenfalls fir die OUT-Relais gewtinscht, muss dies gesondert auch fir jedes OUT-Relais konfiguriert
werden.

Zahl Beschreibung |Default |Funktion

0-32 IN-AR-Relais o 0 = Funktion ausgeschaltet

0-96 IN-SR-Relais X = Relais X soll vervielfacht werden (Informationsquelle).
0-32 OUT-AR-Relais o 0 = Funktion ausgeschaltet

0-96 OUT-SR-Relais X = Relais X (Ziel) soll zusammen mit In-Relais schalten.

Tabelle 52: Relais-Vervielfachung

Beispiel 1:
Es werden 3 Relaiskontakte mit gleicher Wirkung von Relais 3 benétigt (siehe Relaiszuweisung unter
MP Parameter).

Eintrag: 1: INAR3 OUT AR7 In Out
Eintrag: 2: INAR3 OUT ARS8 1: AR 3 AR 7
Wird Relais 3 Gber einen Alarm aktiviert, schalten gleichzeitig Alarm-Relais AR3, In Out
AR7 und ARS. 1: AR 3 AR 8
Beispiel 2:

Es werden von 3 Relais (z.B. AR7, AR8, AR9) jeweils 2 Relaiskontakte bendtigt.

Eintrag: 1: IN AR7 OUT AR12 (Relais 12 schaltet gleichzeitig mit Relais 7.)

Eintrag: 2: IN AR8 OUT AR13 (Relais 13 schaltet gleichzeitig mit Relais 8.)

Eintrag: 3: IN AR9 OUT AR14 (Relais 14 schaltet gleichzeitig mit Relais 9.)

Damit schalten Relais AR12 mit AR7, AR13 mit AR8 und AR14 mit AR9. In Out
Eine Mischung aus beiden Beispielen ist jederzeit moglich. 1: AR T AR 12

In Out
2: AR 8 AR 13

Dieser Menipunkt ist bei SB mit nur 2 Eintrdgen und bei SC und EP nicht vor- In Out
handen. 3: AR 9 AR 14
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5.8.5 Betriebsdaten

Bei den Betriebsdaten ist kein Eingriff moglich. Das Einsehen der Betriebsdaten hilft bei der Fehler-
suche.

Submenii 1 Submenii 2 Submenii 3 Submenii 4

.
-@Auswahl Zielgerdt GC
-@Auswahl Zielgerat SC
_@Auswahl SC 1-96
-@Auswahl Zielgerat SB/EP

Auswahl
SB 1-96,
EP 1-7 v

® @

® @

® @
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5.8.5.1 Betriebsdaten digitaler Sensor

Das Auslesen der Betriebsdaten von einem SC am GC kann einige Sekunden dauern, da es Gber die
lokalen Gerdte abgefragt wird.

Uberschrift Wert Beschreibung

Software-Version HUHXX Software-Version

Betriebstage XXXX Tage Betriebstage, seit SC zum 1. Mal eingeschaltet worden ist.

Gas Konz. Z3hler XXXX Gas-Konzentrationszdhler

10%MSB/Tag Z3hlt die Gaskonzentration am SC in der Einheit 10 % vom Messbereich

pro Tag

Betriebstage XXXX Tage Erwartete Lebensdauer des Sensorelementes, abhdngig von der bisherigen

erwartet Gaskonzentration und Kalibrationen

Min. Temperatur XX °C Minimale Temperatur, welche SC je registriert hat.

Max. Temperatur XX°C Maximale Temperatur, welche SC je registriert hat.

Letzte Tool Nr. XXXX Tool-Nummer des Service-Tools STL, mit welchem zuletzt die Kalibration
durchgefiihrt worden war.

Anzahl Kalib. XXX Anzahl der Kalibrationen am SC, Werkskalibration wird nicht mit eingerech-

net.

Null Gain XXX XUHAX Aktuell eingestellte Nulloffset und Verstdrkungsfaktor am SC
Sensibilitat XXX % Sensibilitat des Sensorelements bei der letzten Kalibration
Wartungstage XXXX Wartungsresttage bei der letzten Kalibration

Zuletzt

Betriebstage XXXX Betriebstage bei der letzten Kalibration

Zuletzt

Wartungstage XXXX Aktuelle Anzahl der Wartungsresttage

Aktuell

Max. Istwert XXXX Maximal gemessener Istwert mit Einheit

Tabelle 53: Betriebsdaten digitaler Sensor

5.8.5.2 Betriebsdaten SB-Gruppe / EP-Modul

Uberschrift Wert Beschreibung

Seriennummer XXXX Seriennummer

Herstellerdatum XHXKXX Herstellerdatum

Betriebstage XXXX Tage Betriebstage, seit SB/EP zum 1. Mal eingeschaltet worden ist

Min. Temperatur XX °C Minimale Temperatur, welche SB/EP je registriert hat

Max. Temperatur XX°C Maximale Temperatur, welche SB/EP je registriert hat

Letzte Tool Nr. XXXX Tool-Nummer des Service-Tools STL, mit welchem zuletzt die Kalibration
durchgefiihrt worden war

Analog Ausgang 1 | XXXX Zeigt den aktuell eingestellten Offset des 1. analogen Ausgangs am SB/EP

Offset

Analog Ausgang 2 | XXXX Zeigt den aktuell eingestellten Offset des 2. analogen Ausgangs am EP

Offset

Analoge Eing. X / Auswahl der Betriebsdaten pro maximal 3 analogen Eingdngen bei MSB

oder maximal 4 analogen Eingdngen des EP

Tabelle 54: Betriebsdaten SB-Gruppe / EP-Modul
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Uberschrift

Wert

Beschreibung

Anzahl Kalibr.

XXX

Anzahl der Kalibrationen am Al X, Werkskalibration wird nicht mit einge-

rechnet.

Null Gain YO XXUXX Aktuell eingestellte Nulloffset und Verstarkungsfaktor am Al X

Sensibilitat XXX % Sensibilitdt des Al bei der letzten Kalibration, bezogen auf das angeschlos-
sene Gerat

Wartungstage XXXX Wartungsresttage bei der letzten Kalibration

Zuletzt

Betriebstage XXXX Betriebstage bei der letzten Kalibration

Zuletzt

Wartungstage XXXX Aktuelle Anzahl der Wartungsresttage

Aktuell

Max. Istwert XXXX Maximal gemessene Istwert mit Einheit

Tabelle 55: MP X

5.8.5.3 Betriebsdaten Gas-Controller GC

Der GC beinhaltet die gleichen Betriebsdaten wie SB/EP.

5.8.6 Testfunktion der Alarm- und Signalrelais

Diese Funktion ist nur in der Betriebsart ,,Sonderzustand" verfigbar.

Submenii 1

Submenii 2

Alarm Relais
Testfunktion

Status

@

Alarm Relais X

AUS

OB\

@ ®

Signal Relais
Testfunktion

Status

<

Signal Relais X

AUS

Funktion wahlen

Alarm Test EIN = Relais manuell ein
Alarm Test AUS = Relais manuell aus
Automatik = Manuelle Betatigung léschen

Submenii 3

Auswahl der Alarmrelais

AR 1-32

Auswahl der Signalre-

lais SR 1-96

Alarm Test EIN

Signal Relais X

Alarm Relais

Alarm Test EIN

X

OB\

@ @

Alarm Test AUS

Signal Relais X

Alarm Relais

Alarm Test AUS

X

OB\

@ @

L. Signal Relais X Alarm Relais X
Funktion Gbernehmen . .
. Automatik Automatik
mit =)
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Hinweis:
Bei dieser Testfunktion wird immer der Alarmstatus des Relais gepriift, unabhangig der eingestellten
Relais-Betriebsart (Arbeit / Ruhe).

Mit dieser Funktion kdnnen nur Relais mit der Einstellung Signalquelle ,,Remote™ getestet werden.
Relais mit der Einstellung Signalquelle ,Lokal™ missen lokal mit einem Service-Tool STL getestet
werden. Bei Alarm Test EIN wechselt das Relais in den Alarmzustand. Je nach Parametrierung kann
dies unterschiedliche Reaktion hervorrufen. Zum Beispiel bei der Einstellung Blinken fangt das Re-
lais an zu blinken usw. Die externe Betdtigung der Relais Giber einen zugewiesenen digitalen Eingang
hat Prioritat vor der manuellen Testfunktion in diesem Menipunkt.

Symbol Beschreibung | Funktion
Alarm Relais X Relais Nr. X X =1-32 Alarmrelais auswadhlen
Signal Relais X Relais Nr. X X = 1-96 Signalrelais auswahlen
Status AUS Relais Status = Relais nicht bestromt
Status EIN = Relais bestromt
Alarm Test AUS | = Relais manuell im Status ,Kein Alarm"
Alarm Test EIN Alarm Status | Alarm Test EIN = Relais manuell im Status ,Alarm"
Automatik = Relais in den Automatikmodus zuriickversetzen

Tabelle 56: Testfunktion der Alarm- und Signalrelais

5.8.7 Testfunktion der analogen Ausgénge

Diese Funktion ist nur in der Betriebsart ,Sonderzustand™ verfigbar.

Die Testfunktion gibt dem analogen Ausgang den Wert in mA vor, welcher physikalisch ausgegeben
werden soll.

Die Testfunktion iber den GC kann nur bei tbersteuerbaren analogen Ausgdngen angewendet wer-
den (Konfiguration 1 bei analogen Ausgdngen in Systemparametern des dazugehdrigen Gerates,
siehe Kapitel 5.8.4.9)

Ist ein analoger Ausgang nirgends zugewiesen, so wird er als inaktiv angezeigt und kann nicht getes-
tet werden.

Submenii 1 Submenii 2
Analoge Ausg. A0 1 Vorgabe
Testfunktion @ 2.00mA 0.00mA

Links ist der aktuelle Sollwert am AO dargestellt. Rechts
der Vorgabewert, welcher vom Bediener eingegeben
worden ist.

A0 1 Vorgabe
4.02mA 12.00mA

20 1 Vorgabe Nach dem Bestdtigen Gibernimmt der AO den vorgege-
12.00mA 12.00mA benen Wert und gibt diesen physikalisch aus. Da der ak-
tuelle Sollwert immer wieder ibertragen wird, erscheint
er als Bestdatigung links in der Anzeige.

Der Vorgabewert wird so lange ausgegeben, bis die Testfunktion mit ESC verlassen wird, oder wenn
15 Minuten keine Taste betatigt wird.
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Abkirzungsverzeichnis

Einheiten

mA Milliampere

Min. Minute

ppm parts per million

S Sekunde

vV Volt (Spannung)

V AC Volt Alternating Current (Wechselstrom)

V DC Volt Direct Current (Gleichstrom)

VA Voltampere

Produkte von MSR-Electronic GmbH

DGC PolyGard® Digital-Gas-Controller DGC

EP PolyGard® Expansion-Modul EP

GC PolyGard® Gas-Controller GC

MC PolyGard® Sensor MC mit Analog-Ausgang
MSB PolyGard® Multi-Sensor-Board MSB

PCE PolyGard®/PolyXeta®2 PCE-Software fir PC
PX2 PolyXeta®2 Gaswarngerat PX2, ATEX-konform
SB PolyGard® Sensor-Board SB

SC PolyGard® Sensor SC

SSAX1 PolyXeta®2 Sensorkopf SSAX1, ATEX-konform (abgesetzter Sensorkopf)
STL PolyGard®/PolyXeta®2 Service-Tool STL
SX1 PolyXeta®2 Sensorkopf SX1, ATEX-konform
WSB PolyGard® Warning- and Sensor-Board WSB
Sonstige

AO Analog-Output

DIN Deutsches Institut fir Normung

EN Europdischen Norm

EU Europdische Union

ESD Electrostatic Discharge

IEC International Electrotechnical Commission System for Certification
IW Istwert

LED Light-emitting diode

LC Liquid crystal

max. maximal

mind. mindestens

MW Mittelwert

SIL2 Safety Integrity Level 2

usw. Und so weiter

usv Unterbrechungsfreie Stromversorgung

z.B. zum Beispiel
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Glossar

Aufwarmphase

Zeitspanne zwischen dem Einschalten des Gerdtes in einer bestimmten Atmosphdre und dem Zeit-
punkt, an dem der Messwert die festgelegten Abweichungen erreicht.

Einlaufzeit
Zeit, die der Sensorkopf vor einer Kalibration ununterbrochen mit der Betriebsspannung versorgt
werden muss.

Instandhaltung
Gesamtheit der Inspektions-, Wartungs- und Instandsetzungstatigkeiten.

Instandsetzung
Jede Tatigkeit, die durchgefiihrt wird, um ein Gerat in einen einwandfreien Betriebszustand zu ver-
setzen.

Inspektion
Bestandteil der Instandhaltung mit MalRnahmen zur Beurteilung des Ist-Zustandes des Gasmessge-
rates (Sichtpriifung, sowie Kontrolle von Kalibrier- und Wartungsintervall).

Justierung (Justage)
Korrektur des Messwertes um die Abweichung zum Soll-Wert, um eine korrekte Messwertanzeige zu
erhalten (siehe auch Kalibration).

Kalibration (Kalibrierung)

Ermittlung der Abweichung zwischen dem Ist-Wert und dem tatsachlichen Soll-Wert bei vorgegebe-
nen Bedingungen (bei Kalibration von MSR-Gerdten einer Justierung bzw. als Kombination aus Ka-
libration und Justierung gleichzusetzen).

Messbetrieb
Gaswarngerat ist messbereit und alle Ein- und Ausgange funktionsbereit.

Power-On-Zeit
Zeit, die das Gerat zum vollstandigen Einschaltvorgang bendtigt.

Sonderbetrieb
Gerat im Wartungsbetrieb zur Kalibration oder Parametrierung. Warn- und Ausgabesignale werden
unterdruckt.

Wartung
Jede Tatigkeit, die nach Herstellervorgaben (z.B. Wartungsintervall, etc.) und technischen Vorgaben
durchgefihrt wird, um ein Gerat in einwandfreiem Zustand zu halten.

Watchdog
Funktion zur Ausfallerkennung eines digitalen Systems. Wird eine mégliche Fehlfunktion erkannt, so
wird ein Neustart zur selbsttatigen Behebung des Ausfalls eingeleitet.
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Revisionsliste
Version Kapitel Anderung
2019-11 - -
2021-07 | 3.4 Genauere Definition USV-Funktion
5.13 Hupe/WT Fehler entfernt, da keine Uberwachung ext. Warnmittel
5.7.8 Genauere Definition Wochenschaltuhr
5.8.2.1 Hinweis ergdnzt bei Relaismodus
5.8.2.7 Genauere Definition bei externer Ubersteuerung
5.8.4.6 Stéraktivierung fir DI5-DI32 nicht méglich
5.8.4.7 Genauere Definition Sonderfunktion
2022-11 | Alle Neues Format, neues Logo
Seite 1 Bild hinzugefiigt
5.8.3.3 Update Gasliste
2023-07 |3 Komplette Umstrukturierung und Textanpassung
Alle Anpassungen an UL2017, Textanpassung
2023-12 | Alle Text-Anpassungen, Displaytext-Anpassungen, Update zu neuer Software
5.7.5 Neues Kapitel
3.4 Unterspannungsiiberwachung und Tiefentladeschutz ergénzt, erweiterte Funktion bei
UL entfernt
2024-08 3.3.2 Quittieren ergdnzt
5.8.3.3. Gase erganzt
5.8.4,5.8.4.8 | USV-Funktion ergdnzt
Glossar Begriffe ergdnzt
2024-11 Seite 2 QR-Codes ergdnzt
2.1 Kapitel ergénzt
5.8.2.6 Beschreibung interne Hupe (Option) ergédnzt
5.8.3.3 Freigabe Xylol
2025-05 | 3.4,3.4.1 USV-Funktion angepasst
5.1.3 Fehlermeldungen (USV Fehler, Netzausfall) angepasst
5.8.1 Genauere Beschreibung des ,Service"
5.8.2.8 Maximalwerte ergdnzt
5.8.3.3 M200 & M203 auf nicht verfigbar gedndert, D184 geldscht
5.8.3.5 Text angepasst, Berechnung kleinster Schwelle ergénzt
5.8.4,5.8.4.5 | Totband aus Displaytexten entfernt
5.8.4.8 Uberwachung der Versorgungsspannung ergénzt
Alle PolyGard® statt PolyGard®2
GC/DGC/EP/PCE/STL statt GC-06/DGC-06/EP-06/PCE06/STLO6
MSC/MSB/SB/WSB/MC/SC statt MSC2/MSB2/SB2/WSB2/MC2/5C2
2025-07 | 5.1.3 Fehlermeldungen neu strukturiert, erganzt
5.8.3.3 S$2064-A (R123) nicht lieferbar
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